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안전 정보

이 안내서에서는 "참고", "주의" 및 "경고" 기호를 
사용하여 중요한 작동 및 안전 정보를 표시합니다.

"참고"는 중요한 세부 사항을 사용자에게 알려주는 
간략한 메시지입니다.

"주의"는 안전사항 알림으로 사용자의 장비 및 
성능보호를 위해 필요한 중요한 정보와 함께 
표시됩니다. 사용자의 환경에 적용되는 모든 주의 
사항을 읽고 준수하도록 각별히 주의하십시오.

"경고"는 안전사항 알림으로 사용자, 기타 작업자 
및 장비를 손상으로부터 보호하기위해 필요한 
중요한 정보와 함께 표시됩니다. 사용자의 환경에 
적용되는 모든 경고 사항을 숙지하십시오.

전기위험기호 Ó(삼각형 안의 번개표시)는 
감전위험이 있는 "주의" 또는 "경고" 안전 문구 
앞에 표시됩니다.

기호 설명

주의 – 장치의 라벨에서 제공하는 
내용보다 추가적인 설명이 필요한 
경고 또는 위험. 자세한 내용은 
사용 설명서를 참고하십시오.

ESD(정전기 방전)에 민감한 
제품 - 제품을 설치하거나 정비할 
때 적절한 접지 및 취급 기법을 
사용해야 합니다.

충격 위험 방지를 위해 이중/
강화된 절연조치로 보호해야 하는 
장치를 나타냅니다.

휴지통에 버리지 말고, 적절한 
재활용 기술을 사용하거나, 
제조업체에 적절한 처분 방법에 
관하여 문의하십시오.

포장재는 폴리카보네이트 소재로 
만들었습니다. 적절한 재활용 
기술을 사용하거나, 제조업체에 
적절한 처분 방법에 관하여 
문의하십시오.

교류(AC) 또는 직류(DC) 전압의 
전원을 사용할 수 있는 장치를 
나타냅니다.

UL(Underwriters 
Laboratories®) 기준에 따라 
등재된 장치를 나타냅니다. 미국과 
캐나다의 '공정 제어 장비' 요건에 
따라 평가된 품목입니다. UL 
61010 및 CSA C22.2 No. 61010. 
파일 E185611 QUYX, QUYX7. 
참고: www.ul.com

장치가 EU 지침을 준수합니다. 
준법에 사용되는 지침과 표준에 
관한 자세한 내용은 '적합성 선언'
을 참고하십시오.

장치가 FM Class 3545 표준에 
근거한 온도 제한 장치로서 
Factory Mutual의 검토와 승인 
받았음을 나타냅니다. 참고: www.
fmglobal.com

장치가 CSA C22.2 No. 24에 따라 
온도 표시 규제 장비로 사용될 
수 있도록 CSA International
의 검토와 승인을 받았음을 
나타냅니다. 다음을 참조하십시오 
www.csa-international.org

장치는 ODVA가 검토한 결과 
DeviceNet 통신 프로토콜을 
준수하는 것을 승인했습니다. 
참고: www.odva.org

장치는 ODVA가 검토한 결과 
Ethernet/IP 통신 프로토콜을 
준수함을 승인했습니다. 참고: 
www.odva.org

품질 보증
EZ-ZONE® PM은 ISO 9001 인증 공정을 통하여 
제조되며, 사용을 위해 매입한 최초 구매자에게 3년 
하자 보증을 합니다 (단, 제품을 정상적으로 적용한 
경우에 한함). Watlow는 구매자의 제품 사용(오용)
에 관하여 어떠한 제어도 할 수 없기 때문에 이러한 
경우는 제품고장에 대하여 보증할 수 없습니다. Watlow
의 재량에 따라 Watlow의 책임은 명시된 보증 기간 
내에서 검사 후 결함이 있다고 판단되는 부품의 교체 
수리 또는 구매 가격 환불로 제한됩니다. 이 품질 보증 
내용은 제품의 운반, 개조, 오용 또는 남용으로 인한 
손상에는 적용되지 않습니다. 등재된 모든 등급을 
유지하려면 구매자는 Watlow의 부품을 사용해야 
합니다.

기술 지원

Watlow 콘트롤러에 문제가 발생한 경우, 우선 선택하신 
제품의 입력, 출력, 알람, Limit등과 같은 구성이 
사용자의 적용 환경과 부합되는지 확인하십시오. 
문제가 지속되면 다음의 방법으로 해당 지역 Watlow 
담당자(뒤 표지 참조)로부터 기술 지원을 받을 수 
있습니다: 이메일로 질문 발송 - 
wintechsupport@watlow.com; 또는 전화 문의 
+1 (507) 494-5656 (통화 가능 시간: 
오전 7시 ~ 오후 5시, 중부표준시 (CST)). 응용 
프로그램 엔지니어를 찾으십시오. 전화를 걸기 전에 
다음 정보를 미리 준비해 주십시오.

• 정확한 모델 번호

• 모든 구성 정보

• 사용 설명서

• 공장 페이지

제품 반송 승인(RMA)

1. 수리를 위해 제품을 반송하기 전에 Watlow 고객 
서비스 부서 (507) 454-5300 번으로 전화를 
하여 제품 반송 승인(RMA) 번호를 얻으십시오. 
제품 고장의 원인을 모를 경우, 응용 프로그램 
엔지니어나 제품 관리자에게 문의하십시오. 전체 
RMA 요건:



• 수령지 주소

• 청구 주소

• 연락처 이름

• 전화번호

• 반품 방법

• P.O. 번호

• 문제에 대한 자세한 설명

• 기타 특별 지침

• 제품을 반품하는 사람의 이름 및 전화번호.

2. 크레딧, 수리, 평가를 위해 제품을 반품하는 경우 
고객 서비스 부서의 사전 승인 및 RMA 번호가 
필요합니다. 상자 외부와 제출하는 모든 서류에 RMA 
번호가 있는지 반드시 확인하십시오. 운송료 선불로 
하여 발송하십시오.

3. 반품을 수령한 후에는 검토한 후 반품 이유를 
확인합니다.

4. 제조 결함의 경우, 수리 주문, 교체 주문 또는 반품 
제품에 대한 크레딧을 발행합니다. 원인이 고객의 
실수인 경우 수리 비용을 당사가 지불하고 수리 
작업을 진행하기 위해 구매주문을 요청합니다.

5. 결함이 없는 제품을 반품하려면 상품의 상태가 
양호해야 하며 원래 상자에 넣어 제품을 수령한지 
120일 이내에 반송해야 합니다. 반품된 제품 관리 및 
부자재 비용을 위해 20%의 재고 비용이 적용됩니다. 

6. 장치를 수리할 수 없는 경우, 설명서를 발송하고 
소비자의 비용으로 다시 제품을 수령하거나 당사가 
폐기하는 것 중에 선택할 수 있습니다.

7. Watlow는 하자가 없는(NTF) 반품에 대해 비용을 
청구할 권리를 보유합니다.

EZ-ZONE® PM 한도 컨트롤러 사용 설명서는 Watlow 
Winona, Inc., ©에 따라 저작권으로 보호를 받으며  
2009년 11월을 기준으로 모든 권리를 확보하고 있습니다. 

EZ-ZONE PM은 미국 특허 번호 6,005,577번 및 출원 
중인 특허에 해당됩니다.
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제 1장: 개요 
1

EZ-ZONE® PM은 온도 루프 요건을 충족하여 효율성을 
크게 높입니다 .

Watlow의 EZ-ZONE PM 컨트롤러는 시스템 
복잡성을 줄이고 제어 루프의 소유 비용을 덜 수 있는 
옵션을 제공합니다 . 네트워크를 통한 시스템 성능 
관리를 돕기 위해 다양한 직렬 통신 옵션 중에서 선택할 
수 있습니다 .

따라서 시스템의 열 요건을 해결하는 것이 훨씬 
쉬워졌습니다 . EZ-ZONE PM 컨트롤러는 확장성이 
매우 높으므로 필요한 곳에만 자금을 지출할 수 있기 
때문입니다 . 따라서 한도 컨트롤러가 필요하다면  
EZ-ZONE PM이 적격입니다 .

표준 기능 및 장점
EZ-ZONE 구성 통신 및 소프트웨어

• 시간을 절약하고 컨트롤러 설정의 신뢰성을개선

보조 출력이 있는 FM 승인 초과/미만 한도 

• 초과/미만 온도 상태에 대해 사용자와 장비의 안전을  
 향상

매개변수 저장 및 복원 메모리

• 서비스 요청 및 가동 중지 시간 감소

제품 인증: UL 인증, CSA, CE, RoHS, W .E .E .E . FM

• 즉각적인 제품 승인

• 최종 제품 문서화 비용 절감

• Limit 모델에 대한 FM 승인

• Semi F47-0200

P3T 아머 봉합 시스템(Armor Sealing System)
•  NEMA 4X 및 IP66은 습기와 먼지 저항성이 있으며 

세척할 수 있음
• NEMA 4X 사양에 대해 UL 50 독립적 인증서로 백업

3년 제품 보증

• Watlow의 신뢰성과 제품 지원 능력 입증

터치-세이프 포장

• IP2X는 설치자와 작업자를 위해 안전을 개선

탈착식 케이지 클램프 와이어 커넥터 

• 신뢰성 있는 배선, 서비스 요청 감소

• 간소화된 설치 

EZ-Key/s
•  프로그래밍 가능한 EZ-Key가 반복적인 사용자 

활동을 간단한 원터치 작동으로 간소화(PM4/6/8/9 
만 해당)

프로그래밍 가능한 메뉴 시스템

• 설정 시간 단축 및 작동 효율성 증가 

전체 기능을 갖춘 알람

• 시스템 오류의 작동자 인식 개선

• 보조 장치 제어
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PM에 대한 개념적 견해
PM의 소프트웨어 및 하드웨어의 융통성으로 

광범위한 구성이 가능합니다 . EZ-ZONE®  컨트롤러 
제품과 전체적인 기능 및 용량을 이해하고 컨트롤러의 
사용 방법에 대한 계획을 세운다면 응용 프로그램에서 
최고의 효율성을 얻을 수 있을 것입니다 .

컨트롤러는 편의상 3가지 부문, 즉, 입력, 절차 및 
출력으로 나누어 볼 수 있습니다 . 컨트롤러가 제대로 
구성되면, 정보는 입력을 지나, 절차, 출력으로 이동하게 
됩니다 . PM 제한 컨트롤러는 다양한 알람 상황을 
모니터링하고 디지털식 입력을 모니터링하고 반응하며 
표시등과 접촉기와 같은 출력 장치를 구동하는 등 
몇 가지 절차를 동시에 수행할 수 있습니다 . 모든 
프로세스는 주의 깊게 계획되어야 하며, 컨트롤러의 
입력, 절차 및 출력이 제대로 설정되어야 합니다 .

입력

이 입력은 프로그래밍된 절차를 실행할 수 있는 정보를 
제공합니다 . 간단하게 말해 이 정보는 작동자가 버튼을 
눌러서 제공되거나 가열 또는 냉각된 부품의 온도를 
모니터링하는 센서에서 얻을 수 있습니다 .

각 아날로그 입력은 프로세스 온도를 판독하기 위해 
열전대 또는 RTD를 사용합니다 . 또한 볼트, 전류 또는 
저항을 읽을 수 있어서 다양한 장치의 습도, 공기압, 
작업자 입력 및 기타 값을 사용할 수 있습니다 . 각 
아날로그 입력에 대한 아날로그 입력 메뉴(설정 페이지)
의 설정은 해당 입력에 연결된 장치와 일치하도록 
구성되어야 합니다 .

각 디지털 입력은 장치가 활성 또는 비활성인지를 
판독합니다 . 디지털 입력/출력 하드웨어를 사용하는 
PM에는 두 세트의 단자가 포함되는데 각각 입력 
또는 출력으로서 사용할 수 있습니다 . 각 단자 페어는 
디지털 입력/출력 메뉴(설정 페이지)의 방향 매개변수를 
사용하여, 입력 또는 출력으로서 기능할 수 있도록 
구성해야 합니다 .

PM 전면 패널이 기능 또는 EZ Key(PM4/6/8/9만 
해당) 도 기능 키 메뉴(설정 페이지)에서 디지털 입력 
기능 매개변수에 할당된 기능을 토글링하여 디지털 
입력으로서 작동합니다 .

기능 
기능은 값을 계산하기 위하여 입력 신호를 

사용합니다 . 이러한 기능은 디지털 입력을 확인하여 
상태를 참(true)이나 거짓(false)으로 설정하거나, 온도를 
읽어서 알람 상태를 켜거나 끌 수 있습니다 . 또는 
기본 감지 장치가 고장날 경우, 한도는 접촉기를 자동 
차단하여 가열 요소에서 전원을 끄고 부하를 손상시키지 
않도록 할 수 있습니다 .

기능을 설정하려면 사용할 소스 또는 인스턴스를 
알려주는 것이 중요합니다 . 예를 들어, 제어에 디지털 
입력이 있는 경우, 알람으로 구성될 수 있습니다 . 그렇게 
구성된 경우, 다음 단계는 4가지 알람 인스턴스 중에서 
이 디지털 입력이 연결될 것을 정의하는 것입니다 .  이 
예에서 소스는 디지털 입력 5 또는 6이 되며 인스턴스는 
알람 인스턴스에 맞게 1, 2, 3 또는 4로 선택됩니다

기능은 사용자가 프로그래밍한 내부 프로세스로서, 
컨트롤러 외부의 작업은 실행하지 않음에 유의하십시오 . 

컨트롤러 외부에서도 효력을 가지려면 출력을 기능에 
상응하도록 구성해야 합니다 .

출력

출력은 접촉기로의 제어 전압 제거, 표시등 켜기 또는 
끄기, 문 잠금 해제 또는 부저 켜기 등과 같이 기능이 
제공한 정보에 대해 다양한 기능 또는 동작을 수행할 수 
있습니다 .

출력 메뉴 또는 디지털 입력/출력 메뉴에서 기능에 
출력을 지정합니다 . 그런 다음, 선택한 출력을 구동시킬 
해당 기능의 인스턴스를 선택합니다 . 예를 들어, 한도 
제어를 사용할 때 알람에 반응하도록 출력을 구성할 수 
있습니다(예: (인스턴스 4) 또는 제한 상태) .

기능의 한 인스턴스에 대해 하나 이상의 출력을 
할당할 수 있습니다 . 예를 들어, 알람 2를 출력 1에 
연결된 표시등과 디지털 출력 5에 연결된 사이렌을 
발동하는 데 사용할 수 있습니다 .

입력 이벤트 및 출력 이벤트

입력 이벤트는 디지털 입력으로 설정되는 내부 
상태입니다 . 디지털 입력 5는 입력 이벤트 1 상태를 
제공하며 디지털 입력 6은 입력 이벤트 2 상태를 
제공합니다 . 디지털 입력 기능(설정 페이지, 디지털 
입력/출력 메뉴)의 설정은 입력과 이벤트 사이의 관계를 
변경하지 않습니다 . 디지털 입력 기능이 없음(None)으로 
설정된 경우에도 입력이 입력 이벤트 상태를 제어하게 
됩니다 .
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EZ-ZONE® PM 향상 한도 PM4/6/8/9 모델 - 시스템 다이어그램 
(통신 옵션 2, 3, 5 또는 6 가짐)

범용 센서 입력, 구성 통신, 
적색/녹색 7-세그먼트 디스플레이

:
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EIA-232/485 Modbus RTU, Ethernet/IP, 
DeviceNet, Modbus TCP, Profibus
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EZ-ZONE® PM Enhanced Limit PM4/6/8/9 모델 - 입력/출력 
(통신 옵션 2, 3, 5 또는 6 없음)

범용 센서 입력, 구성 통신, 
적색/녹색 7-세그먼트 디스플레이
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EZ-ZONE® PM Limit 전체 모델 시스템 다이어그램

범용 센서 입력, 구성 통신, 
적색/녹색 7-세그먼트 디스플레이

            1
, , RTD (100Ω, 1kΩ), 

(5kΩ, 10kΩ, 20kΩ, 40kΩ), 
(V, mV, mA, 1k )
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제 2장:  
설치 및 배선

2
101.5 mm
4.00 

15.9 mm
0.63 53.3 mm

2.10 

31.2 mm
1.23 

30.9 mm
1.22 

1/32 DIN 제품 크기
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15.8 mm
(0.62 )

101.6 mm
(4.00 ) 53.3 mm

(2.10 )

53.3 mm
(2.10 )

51.2 mm
(2.02 )

1/16 DIN 제품 크기

21.6 mm
(0.85 )

45.2 mm
(1.78 )

45.2 mm
(1.78 )

21.6 mm
(0.85 )

 1.53 ~ 9.52 mm
(0.060 ~ 0.375)
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1/8 DIN (PM8) 수직형 제품 크기

3.95
100.33

2.16
54.86

2.10
53.34

4.00
101.60

.62
15.75

.06
1.52

.40
10.16

1.21
30.73

1/8 DIN (PM8) 수직형 권장 패널 간격

(0.060 ) 1.53 mm ~
(0.375 ) 9.52 mm

45.2 mm
(1.78 )

92.3 mm
(3.635 )

21.6 mm
(0.85 )

21.6 mm
(0.85 )
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1/8 DIN (PM9) 수평형 제품 크기

2.16
54.86

3.95
100.33

2.10
53.34

.620
15.75

4.00
101.60

.06
1.52

.40
10.16

1.21
30.73

1/8 DIN (PM9) 수평형 권장 패널 간격

(3.635 )

(0.060 ) 1.53 mm ~ (0.375 ) 9.52 mm

92.3 mm

45.2 mm
(1.78 )

21.6 mm
(0.85 )

21.6 mm
(0.85 )
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1/4 DIN (PM4) 제품 크기

3.95
100.33

3.95
100.33

.62
15.75

.06
1.52

.50
12.70

1.21
30.73

3.97
100.84

1/4 DIN (PM4) 권장 패널 간격

3.635
92.3

3.635
92.3

.85
21.6

.85
21.6

  .060 (1.53) - .375 (9.52)
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설치

1 . 이 장의 장착 플레이트 치수를 사용하여 패널 
절단부를 만듭니다 .

케이스 조립체를 패널 절단부에 삽입합니다 .

2 .  케이스 조립체를 패널 쪽으로 단단히 누르면서 장착 
칼라를 컨트롤러 뒤로 밉니다 .

설치 작업에 NEMA 4X 봉합이 필요하지 않으면 
장착 칼라를 패널 뒤쪽으로 충분히 밀어서 개스킷과 
패널 사이에 공간이 없도록 하십시오 .

   
장착 칼라를 컨트롤러의 
뒤쪽으로 밀어넣습니다.

스크루드라이버 날을 
장착 칼라 조립체의 홈에 
위치시킵니다.

3 . NEMA 4X (UL50, IP66) 봉합의 경우에는, 
장착 칼라 조립체의 네 모서리에 스크루드라이버 
날을 놓고 밉니다 . 스크루드라이버를 누르는 동안 
컨트롤러 표면에 압력을 가하십시오 . 컨트롤러를 
제대로 설치하려면 압력을 충분히 가해야 합니다 . 
장착 칼라를 앞쪽 패널에 단단히 결합시키면 봉합 
시스템이 더욱 압착됩니다(위 그림 참조) . 케이스 
조립체를 절단부에서 앞 뒤로 움직일 수 있다면 
적절한 봉합이 되지 않은 것입니다 .

장착 칼라 양측의 탭에는 컨트롤러의 측면 융기부에 
결합되는 날(tooth)이 있습니다 . 각 측면에서 탭이 
한번에 하나씩만 융기부에 결합되도록 각각의 날은 
전면에서부터 다른 깊이로 엇갈리게 되어 있습니다 .

참고: 
패널 디스플레이 상부 및 하부의 점차적인 측정값 차이가 
있습니다 . 상기 설명된 봉합 요건을 충족시키려면, 
디스플레이 상반부 전면에서 패널까지의 거리가  
16 mm(0 .630 인치) 이하, 디스플레이 하반부 전면에서 
패널까지의 거리가 13 .3 mm(0 .525 인치) 이하가 되도록 
해야 합니다 . 

케이스에서 장착된 컨트롤러 제거하기
1.  컨트롤러의 전면에서 각 측면의 탭을 찰칵 소리가 날 

때까지 빼냅니다 .

   
각 측면의 탭을 찰칵 
소리가 날 때까지 
빼냅니다.

장치 전면의 위 아래를 
잡고 앞으로 끌어 
당깁니다.

2 .  측면이 풀리면 두 손으로 장치 전면의 위 아래를 
잡고 장치를 빼냅니다 . PM4/8/9 컨트롤에서 탭 
아래에 스크루드라이버를 밀어 넣고 돌립니다 .

케이스에 컨트롤러 재결합

1 . 컨트롤러의 방향을 올바르게 하고 하우징으로 다시 
밀어 넣습니다 .

참고:  
    컨트롤러에는 건이 있으므로 밀어 넣기가 용이하지 

않을 때는 무리한 힘을 가하지 마십시오 . 방향을 다시 
확인하고 교정한 후에 다시 삽입합니다 .

2 . 엄지손가락을 사용하여 양쪽 래치에서 찰칵 소리가 
날 때까지 컨트롤러의 한쪽을 밉니다 .

화학적 호환성

이 제품은 산, 약 알칼리, 알코올, 감마선 및 자외선과 
융화됩니다 .

이 제품은 강 알칼리, 유기 용제, 연료, 방향족 탄화수소, 
염화탄화수소, 에스테르 및 케톤과는 융화되지 않습니다 .
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슬롯 A 슬롯 B 슬롯 E

출력 단자 기능 구성

1 2 3 4

X1
W1
Y1

X3
W3
Y3

공통(모든 switched dc 출력에서 사용 가능 .)
dc- (오픈 컬렉터)
dc+

Switched dc/오픈 컬렉터
출력 1: PM _ _ _ [C] _-_ _ _ _ AAA
출력 3: PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-_ _ [C] 
_ AAA

W4
Y4

dc-
dc+

Switched dc 출력 4: PM [4, 6, 8, 9] _ 
_ _ _-_ _ _ [C] AAA

F3
G3
H3

전압 또는 전류 -
전압 +
전류 +

범용 프로세스 출력 3: PM [4, 6, 8, 9] _ 
_ _ _-_ _ [F] _ AAA

L1
K1
J1

L3
K3
J3

상시 개방
공용
상시 폐쇄

기계식 계전기 5 A, 형식 C 출력 1: PM 
_ _ _ E _-_ _ _ _ AAA
출력 3: PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-_ _ [E] 
_ AAA

L2
K2

L4
K4

상시 개방
공용

기계식 계전기 5A, 형식 A
출력 2: PM _ _ _ _ J-_ _ _ _ AAA
출력 4: PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-_ _ _ 
[J] AAA

L3
K3

L4
K4

상시 개방
공용

무접점 계전기 0 .5 A, 형식 A
출력 3: PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-_ _ [K] 
_ AAA
출력 4: PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-_ _ _ 
[K] AAA

통신

CB
CA
CC
CB
CA
C5
C3
C2

CB
CA
CC
CB
CA
C5
C3
C2

Modbus RTU EIA-485 T+/R+
Modbus RTU EIA-485 T-/R-
Modbus RTU EIA-485 공용
Modbus RTU EIA-485 T+/R+
Modbus RTU EIA-485 T-/R-
Modbus RTU EIA-232 공용
Modbus RTU EIA-232 - DB9 pin 2
Modbus RTU EIA-232 - DB9 pin 3

Modbus RTU 232/485 통신
PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[2] A A A AAA

V+
CH
SH
CL
V-

V+
CH
SH
CL
V-

DeviceNet™ 전원
DeviceNet™ 버스의 양극 쪽
차폐 상호연결
DeviceNet™ 버스의 음극 쪽
DeviceNet™ 전원 반환

DeviceNet™ 통신
PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[5] A A A AAA

E8
E7
E6
E5
E4
E3
E2
E1

E8
E7
E6
E5
E4
E3
E2
E1

EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 미사용
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 미사용
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 수신 -
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 미사용
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 미사용
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 수신 +
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 전송 -
EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 전송 +

Ethernet 10/100 지원 EtherNet/IP™ 
및 Modbus TCP
PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[3] A A A AAA

VP
B
A

DG
trB
B
A

trA

VP
B
A

DG
trB
B
A

trA

가능 전압
EIA-485 T+/R+
EIA-485 T-/R-
디지털 접지(공용)
종단 저항기 B
EIA-485 T+/R+
EIA-485 T-/R-
종단 저항기 A

Profibus 통신
PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[6] A A A AAA

입력

1

T1
S1

R1

S2 (RTD) 또는 전류 + 
S3 (RTD), 열전대 -, 전류 -, 볼트 - 또는 전위차계 와이퍼, 
서미스터
S1 (RTD), 열전대 + 또는 전압 +, 서미스터

범용 센서 입력 1: 모든 구성

슬롯 A 슬롯 B 슬롯 E
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슬롯 C에 대한 단자 정의.

슬롯 C 단자 기능 구성

98
99

전원 입력: ac 또는 dc+
전원 입력: ac 또는 dc-

전체

CC
CA
CB

표준 버스 또는 Modbus RTU EIA-485 공용
표준 버스 또는 Modbus RTU EIA-485 T-/R-
표준 버스 또는 Modbus RTU EIA-485 T+/R+

표준 버스 또는 Modbus
PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[1] _ _ 
_ AAA

CF
CD
CE

표준 버스 EIA-485 공용
표준 버스 EIA-485 T-/R-
표준 버스 EIA-485 T+/R+

PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[A, 2 또는 
3] _ _ _ AAA

B5
D6
D5

디지털 입력-출력 공용
디지털 입력 또는 출력 6
디지털 입력 또는 출력 5

PM _ _ [2] _ _-_ _ _ _ AAA
PM _ _ [4] _ _-_ _ _ _ AAA

C

A

485 Dig I/O 5 & 6

 1  2  1

 
후면 보기 슬롯 방향

1/32 DIN PM3

C

D
ig

 I/
O

 5
 &

 6
48

5 

EA

 2
 1

 1

B D

 4
 3

 

 
후면 보기 슬롯 방향 1/8 

DIN 수직형 PM8
A

 2
 1

 1

B

 3
 4

D E

 

C

D
ig

 I/
O

 5
 &

 6
48

5 

 
후면 보기 슬롯 방향 

1/8 DIN 수평형 PM9

C

D
ig

 I/
O

 5
 &

 6
48

5 
통
신

전
원

A

출
력

 2
출
력

 1
입
력

 1

B

출
력

 3
출
력

 4

 
후면 보기 슬롯 방향

1/16 DIN PM6

참고:
  위의 슬롯 B는 통신 

카드를 사용하여 구성할 
수도 있습니다 .

A

 2
 1

 1

B

 3
 4

D E

 

C

D
ig

 I/
O

 5
 &

 6
48

5 

 
후면 보기 슬롯 방향 

1/4 DIN 수평형 PM4
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EZ-ZONE PM 절연 블록.

   
5-6

Switched CD,  ,
 

  1

 

  
 

 ,
 

 : 42V 
 : 2300V (ac)

 

 

 

 

  
12 - 40V (dc)
20 - 28V (ac)

100 - 240V (ac)

 

 



Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 
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저 전원

• 최소/최대 등급

• 12 ~ 40VÎ (dc)
• 20 ~28VÅ (ac) Semi Sig F47
• 47 - 63 Hz
• 14VA의 최대 전력 소비(PM4, 8 및 9)
• 10VA 최대 전력 소비(PM3, 6)
PM_ _ [3, 4] _ _ - _ _ _ _ _ _ _

고 전원

• 최소/최대 등급

• 85 ~ 264VÅ (ac)
• 100 ~240VÅ (ac) Semi Sig F47
• 47 - 63 Hz
• 14VA의 최대 전력 소비(PM4, 8 및 9)
• 10VA 최대 전력 소비(PM3, 6)
PM_ _ [1, 2] _ _ - _ _ _ _ _ _ _

디지털 입력 (5, 6)

 5

 -

98

99

CF

CD

CE

B5

D6

D5

 C

 6

디지털 입력

• 업데이트 속도 10Hz
• 건식 접촉 또는 dc 전압

DC 전압

• 입력이 3mA에서 36V를 
초과하지 않음

• 0 .25 mA에서 3V 초과인 경우 
입력 활성화

• 2V 미만일 경우 입력 비활성

건식 접촉

• 500 Ω 초과일 경우 입력 비활성

• 100 Ω 미만일 경우 입력 활성

• 최대 단락 회로 13 mA
PM _ _ [2,4] _ _-_ _ _ _ _ _ _

 전압 입력

B

Vdc

D_

_

건식 접촉

B

24 Vdc

_

_D
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Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 

입력 1 열전대 

• 최대 2K Ω의 자체 저항

• 20 MΩ 초과 입력 임피던스

• 3 µA 오픈-센서 검출

• 열전대는 극성에 민감함 . 음극 리드(적색)는 반드시 S1에 연결해야 함 .

• 오차를 줄이려면 열전대의 연장 와이어가 열전대와 동일한 합금 
재질이어야 함 .

입력 1: PM _ _ _ _ _ - _ _ _ _ _ _ _ (S1/R1)

입력 1 RTD 

• 백금, 0°C에서 100 및 1,000 Ω 

• DIN 곡선으로 보정 (0 .00385 Ω/Ω/°C)
• 20 Ω 총 리드 저항

• 일반적인 0 .09 mA의 RTD. 여기 전류 리드 저항의 각 
옴(Ω)이 0 .03°C 기준 판독에 영향을 줄 수 있음 .

• 3-와이어 RTD의 경우 S1 리드(흰색)를 R1에 
연결해야 함 .

• 최고의 정확성을 얻으려면 리드 길이 저항을 보상하기 
위해 3-와이어 RTD를 사용함 . 전체 3개의 리드 
와이어는 동일한 저항을 가져야 함 .

PM _ _ _ _ _-_ _ _ _ AAA (전체)

입력 1 프로세스 

-

+

T_

S_

 A

• 0 ~ 20 mA : 100 Ω 입력 임피던스

• 0 ~ 10VÎ (dc) : 20 kΩ 입력 임피던스

• 0 ~ 50 mVÎ (dc) : 20 kΩ 입력 임피던스

• 확장 가능

PM _ _ _ _ _-_ _ _ _ AAA (전체)

입력 1 전위차계 

• 1 kΩ 전위차계 사용

PM _ _ _ _ _-_ _ _ _ AAA (전체)



Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 
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입력 1 서미스터 

• 최대 20 Ω의 자체 저항

• 20 MΩ 초과 입력 임피던스

• 3 µA 오픈-센서 검출

입력 1: PM _ [M]_ _ _ _-_ _ _ _ _ _ _ (S1/R1)
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Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 

디지털 출력 (5, 6)

98

99

CF

CD

CE

B5

D6

D5

 C

디지털 출력

• 업데이트 속도 10Hz
• 출력 전압 24V
• 전류 한도, 출력 5, 24 mA 

최대

• 전류 한도, 출력 6, 24 mA 
최대 단일 폴 DIN-A-MITE

• 3-폴 구동 기능DIN-A-MITE
• 개회로 전압 22 - 32VÎ (dc)
PM _ _ [2, 4] _ _-_ _ _ _ _ _ _

B

 24 Vdc

D_

_

출력 1 스위치 DC/개방 컬렉터 

dc- (  )

dc+

X1

W1

Y1

L2

K2

T1

S1

R1

 A Switched DC
• 30 mA dc 최대 공급 전류 

• 단락의 제한 50 mA 미만

• 22 ~ 32VÎ (dc) 개회로 전압

• 외부 무접점 계전기 구동에는  
dc- 및 dc+ 사용 .

• DIN-A-MITE 호환

• 단일-폴: 최대 병렬 4개 또는 
직렬 4개

• 2-폴: 최대 병렬 2개 또는 직렬  
2개

• 3-폴: 최대 직렬 2개

오픈 컬렉터

• 100 mA 최대 출력 전류 싱크

• 30VÎ (dc) 최대 공급 전압

• 모든 switched dc 출력이 공통 
단자를 사용할 수 있음 .

• dc 부하 제어를 위해서는 외부 
전원을 사용하며, 이때 부하 
양극은 전원 양극에, 부하 음극은 
오픈 컬렉터에, 그리고 공통부는 
전원 음극에 연결합니다 .

PM _ _ _ [C] _-_ _ _ _ AAA

              
Switched DC

              
오픈 컬렉터

 

dc+

X_

Y_

W_

24V

출력 1 기계식 계전기, 형식 C 

• 5 A: 240VÅ (ac) 또는  
30VÎ (dc) 최대 유도 부하에서

• 20 mA: 24V 최소 부하에서

• 125 VA 파일럿 듀티:  
120/240VÅ (ac)에서,  
25 VA: 24VÅ (ac)에서

• 정격 부하에서 100,000 사이클

• 출력이 전원을 공급하지 않음 .

• ac 또는 dc에서 사용하는 경우

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ [E] _-_ _ _ _ AAA

J

 

 

L

K

_

_

_

 
Quencharc 참고사항: 
기계식 계전기, 무접점 
계전기 또는 오픈 컬렉터 
출력 옵션을 사용하여 
파일럿 듀티 유도 부하 
(계전기 코일, 솔레노이드 
등)를 전환할 때는 R.C. 
Suppressor를 사용하는 것이 
필요합니다.



Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 
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출력 2 기계식 계전기, 형식 A 

• 5 A: 240VÅ (ac) 또는  
30VÎ (dc) 최대 유도 부하에서

• 20 mA: 24V 최소 부하에서

• 125 VA 파일럿 듀티: 
120/240VÅ(ac)에서,  
25 VA: 24VÅ(ac)에서

• 정격 부하에서 100,000 사이클

• 출력이 전원을 공급하지 않음 .

• ac 또는 dc에서 사용하는 경우

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ [J]-_ _ _ _ AAA

L_

K_

출력 3 스위치 DC/개방 컬렉터 

dc+

X3

W3

Y3

L4

K4

T2

S2

R2

 B

dc- (  )

Switched DC
• 30 mA dc 최대 공급 전류 

• 단락의 제한 50 mA 미만

• 22 ~ 32VÎ (dc) 개회로 전압

• 외부 무접점 계전기 구동에는  
dc- 및 dc+ 사용 .

• DIN-A-MITE 호환

• 단일-폴: 최대 병렬 4개 또는 
직렬 4개

• 2-폴: 최대 병렬 2개 또는 직렬  
2개

• 3-폴: 최대 직렬 2개

오픈 컬렉터

• 100 mA 최대 출력 전류 싱크

• 30VÎ (dc) 최대 공급 전압

• 모든 switched dc 출력이 공통 
단자를 사용할 수 있음 .

• dc 부하 제어를 위해서는 외부 
전원을 사용하며, 이때 부하 
양극은 전원 양극에, 부하 음극은 
오픈 컬렉터에, 그리고 공통부는 
전원 음극에 연결합니다 .

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ _-_ _ [C] _ AAA

              
Switched DC

              오픈 컬렉터

 

dc+

X_

Y_

W_

24V

출력 3 기계식 계전기, 형식 C 

 

(  3)

 

 

L3

K3

J3

L4

K4

T2

S2

R2

 B
• 5 A: 240VÅ (ac) 또는  

30VÎ (dc) 최대 유도 부하에서

• 20 mA: 24V 최소 부하에서

• 125 VA 파일럿 듀티: 
120/240VÅ(ac)에서, 25 VA: 
24VÅ(ac)에서

• 정격 부하에서 100,000 사이클

• 출력이 전원을 공급하지 않음 .

• ac 또는 dc에서 사용하는 경우

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ _-_ _ [E] _ AAA
J

 

 

L

K

_

_

_

 
Quencharc 참고사항: 
기계식 계전기, 무접점 
계전기 또는 오픈 컬렉터 
출력 옵션을 사용하여 
파일럿 듀티 유도 부하 
(계전기 코일, 솔레노이드 
등)를 전환할 때는 R.C. 
Suppressor를 사용하는 것이 
필요합니다.
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Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 

출력 3 범용 프로세스 

• 0 ~ 20 mA -> 800 Ω 최대 부하

• 0 ~ 10VÎ (dc) -> 1 kΩ 최소 
부하

• 확장 가능

• 출력 공급 전원

• 동시에 전압 및 전류 출력을 
사용할 수 없음

• 출력은 재전송 또는 제어로 
사용할 수 있음 .

PM _ _ _ _ _-_ _ [F] _ AAA

 +

 +

F_

G_

H_

4 - 20 mA

0 – 10V

출력 3 무접점 계전기, 형식 A

 L3

K3

L4

K4

T2

S2

R2

 B

• 0 .5 A: 20 ~ 264VÅ(ac)의 최대 
유도부하에서

• 20 VA 120/240VÅ (ac) 파일럿 
듀티

• 광절연 방식, contact 
suppression 없음

• 최대 오프 상태 누전 105 mA
• 출력이 전원을 공급하지 않음

• dc 부하를 사용하면 안 됨 .

• Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ _ -_ _ [K] _ AAA

L_

K_

1.1

0
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출력 4 스위치 DC

• 10 mA DC 최대 공급 전류 

• 단락의 제한 50 mA 미만

• 22 ~ 32VÎ (dc) 개회로 전압

• 외부 무접점 계전기 구동에는  
dc- 및 dc+ 사용 .

• DIN-A-MITE 호환

• 단일-폴: 최대 직렬 2개, 병렬 
없음

PM _ _ _ _ _-_ _ _ [C] AAA

 
Quencharc 참고사항: 
기계식 계전기, 무접점 
계전기 또는 오픈 컬렉터 
출력 옵션을 사용하여 
파일럿 듀티 유도 부하 
(계전기 코일, 솔레노이드 
등)를 전환할 때는 R.C. 
Suppressor를 사용하는 것이 
필요합니다.



Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 
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출력 4 기계식 계전기, 형식 A 

•  0 .5 A: 240VÅ(ac) 또는 
30VÎ (dc) 최대 유도 부하에서

•  20 mA: 24V 최소 부하에서
•  125 VA 파일럿 듀티: 

120/240VÅ(ac)에서, 
25 VA: 24VÅ(ac)에서

•  정격 부하에서 100,000 사이클
•  출력이 전원을 공급하지 않음 .
•  ac 또는 dc에서 사용하는 경우 .

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ _-_ _ _ [J] AAA

L_

K_

출력 4 무접점 계전기, 형식 A 

• 0 .5 A: 20 ~ 264VÅ (ac)의 최대 
유도부하에서

• 20 VA 120/240VÅ (ac) 파일럿 
듀티

• 광절연 방식, contact 
suppression 없음

• 최대 오프 상태 누전 105 µA
• 출력이 전원을 공급하지 않음 .

• dc 부하를 사용하면 안 됨 .

Quencharc 참고 내용 참조 .

PM _ _ _ _ _-_ _ _ [K] AAA

L_

K_

1.1
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Quencharc 배선 예

이 예에서 Quencharc 회로(Watlow 

부품 번호 0804-0147-0000)는 전압 

차단시 유도 사용자 부하에서 나오는 

역전자기력으로부터 PM 내부 회로를 

보호하는데 사용됩니다 . PM 출력에 

유도 부하를 연결할 때 이러한 회로 

또는 이와 동등한 Quencharc를 

사용하도록 권장하고 있습니다 .

Quencharc

 

L_

K_

N
 
Quencharc 참고사항: 
기계식 계전기, 무접점 
계전기 또는 오픈 컬렉터 
출력 옵션을 사용하여 
파일럿 듀티 유도 부하 
(계전기 코일, 솔레노이드 
등)를 전환할 때는 R.C. 
Suppressor를 사용하는 것이 
필요합니다.
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Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 

표준 버스 EIA-485 통신 

• T-/R-을 EIA-485 포트 A 단자에 
배선 .

• T+/R+을 EIA-485 포트 B 단자에 
배선 .

• 공용을 EIA-485 포트의 공용 
단자에 배선 .

• 전선으로 네트워크 와이어를 
라우팅하지 마십시오 . 하나의 
네트워크에서 여러 장치를 
연결하는 경우, 네트워크 
와이어는 데이지 체인 방식으로 
연결하십시오 . 

• 120 Ω 종단 저항기는 T+/R+ 
및 T-/R-에서 필요할 수 있으며, 
네트워크에 마지막 컨트롤러를 
배치합니다 .

• 16개 이상의 EZ-ZONE PM 
컨틀롤러를 네트워크에 연결하지 
마십시오 .

• 최대 네트워크 길이: 
1,200m(4,000 피트)

• EIA-485 버스에 1/8 장치 로드

PM _ _ _ _ _-[A, 2 or 3] _ _ _ AAA

Modbus RTU 또는 표준 버스 EIA-485 통신 

• T-/R-을 EIA-485 포트 A 단자에 
배선 .

• T+/R+을 EIA-485 포트 B 단자에 
배선 .

• 공용을 EIA-485 포트의 공용 
단자에 배선 .

• 전선으로 네트워크 와이어를 
라우팅하지 마십시오 . 하나의 
네트워크에서 여러 장치를 
연결하는 경우, 네트워크 
와이어는 데이지 체인 방식으로 
연결하십시오 .

• 종단 저항이 필요할 수도 
있습니다 . 120 Ω 저항기를 
네트워크 마지막 컨트롤러의  

T+/R+ 및 T-/R-에 배치합니다 .

• 한번에 포트 당 하나의 프로토콜 
(Modbus RTU 또는 표준 버스)만 
사용 가능합니다 .

• 표준 버스 네트워크에서 16
대 이상의 EZ-ZONE PM 
컨트롤러를 연결하지 마십시오 .

• Modbus RTU 네트워크의  
EZ-ZONE 컨트롤러의 최대 수는 
247입니다 .

• 최대 네트워크 길이: 
1,200m(4,000 피트)

• EIA-485 버스에 1/8 장치 로드

PM _ _ _ _ _-[1] _ _ _ AAA

EIA-232/485 Modbus RTU 통신

Modbus

485 

485 T-/R-
CB

CA

CC

CB

CA

C5

C3

C2

 B
485 T+/R+

485 T-/R-

485 T+/R+

232 

232 (TX) ~ DB9  2 (RD)

232 (RD) ~ DB9  3 (TX)

• T-/R-을 EIA-485 포트 A 
단자에 배선 .

• T+/R+을 EIA-485 포트 B 
단자에 배선 .

• 공용을 EIA-485 포트의 
공용 단자에 배선 .

• 전선으로 네트워크 
와이어를 라우팅하지 
마십시오 . 하나의 
네트워크에서 여러 장치를 
연결하는 경우, 네트워크 
와이어는 데이지 체인 
방식으로 연결하십시오 .

• 종단 저항이 필요할 
수도 있습니다 . 120 Ω 
저항기를 네트워크 마지막 
컨트롤러의 T+/R+ 및 
T-/R-에 배치합니다 .

• EIA-485 및 EIA-232 핀을 
동시에 배선하지 마십시오 .

• T/R의 2개 EIA-485 
단자는 데이지 체인 배선을 
지원하기 위해 제공됩니다 .

• EIA-232 네트워크에서 
한 대 이상의 EZ-ZONE 
PM 컨트롤러를 연결하지 
마십시오 .

• 표준 버스 EIA-485 
네트워크에서 16개 이상의 
EZ-ZONE 컨트롤러를 
네트워크에 연결하지 
마십시오 .

• Modbus RTU EIA-485 
네트워크에서 247대 
이상의 EZ-ZONE PM 
컨트롤러를 연결하지 
마십시오 .

• 최대 EIA-232 네트워크 
길이: 15m(50피트)

• 최대 EIA-485 네트워크 
길이: 1,200m(4,000 피트)

• EIA-485 버스에 1/8 장치 
로드

PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[2] 
AAA AAA

Modbus-IDA 
단자

EIA/TIA-485 
이름

Watlow 단자 
라벨

기능

DO A CA 또는 CD T-/R-

D1 B CB 또는 CE T+/R+

공용 공용 CC 또는 CF 공용



Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 
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EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 통신

Ethernet IP

 -

E8

E7

E6

E5

E4

E3

E2

E1

 B

 +

 -

 +

RJ-45 
핀

T568B 와이어 
색상

신호 슬롯 
B

8 갈색 미사용 E8

7 갈색 및 흰색 미사용 E7

6 녹색 수신 - E6

5 흰색 & 청색 미사용 E5

4 청색 미사용 E4

3 흰색 및 녹색 수신 + E3

2 주황색 전송 - E2

1 흰색 및 주황색 전송 + E1

10/100 스위치로 연결되는 EtherNet/IP™ 및 

Modbus TCP 통신 .

• 전선으로 네트워크 
와이어를 라우팅하지 
마십시오 .

• 하나의 Ethernet 
케이블 컨트롤러를 
10/100 mbps 이더넷 
스위치에 연결합니다 . 
Modbus TCP와 
EtherNet/IP™은 모두 
네트워크에서 사용할 
수 있음 .

• RUI는 슬롯 C를 
사용하여 동시에 
연결할 수 있습니다 .

PM [4, 6, 8, 9]_ _ _ _ 
_-[3] _ _ _ AAA

참고:
 고정 IP 주소를 변경할 경우 주소가 유효하도록 모듈 전원을 순환하십시오 .

Profibus DP 통신

485 T-/R-

+5Vdc  VP

B

A

DG

trB

B

A

trA

 B & E

485 T+/R+

 

  B

485 T+/R+

485 T-/R-

  A

단자 신호 기능

V+ V+ DeviceNet™ 전원

CH CAN_H DeviceNet™ 버스의 양극 쪽

SH 차폐 차폐 상호연결

CL CAN_L DeviceNet™ 버스의 음극 쪽

V- V- DeviceNet™ 전원 반환

DeviceNet™ 통신

CAN_L

V-

V+

CH

SH

CL

V-

T2

S2

R2

 B
V+

CAN_H

PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _ - 5 _ _ _ _ _ _

Profibus 단자 EIA/TIA-485 이름 Watlow 단자 라벨 기능

VP (가능 전압) - - - - VP +5Vdc

B-Line B B T+/R+

A-Line A A T-/R-

DP-GND 공용 DG 공용

• T-/R-을 EIA-485 포트 A 
단자에 배선 .

• T+/R+을 EIA-485 포트 B 
단자에 배선 .

• 디지털 접지를 EIA-485 
포트의 공용 단자에 배선 .

• 전선으로 네트워크 
와이어를 라우팅하지 
마십시오 . 하나의 
네트워크에서 여러 장치를 
연결하는 경우, 네트워크 
와이어는 데이지 체인 
방식으로 연결하십시오 .

• 이 제어가 네트워크에서 
마지막 제어일 경우 단자 
저항기를 사용해야 합니다 . 

• 150 Ω 스케일을 사용하는 
경우 Watlow가 내부 
단자를제공합니다 . 점퍼를 
핀 trB와 B 및 trA와 A 
사이에 배치합니다 .

• 외부 단자를 150 Ω 
케이블과 사용하는 경우 
390 Ω 저항기를핀 VP
와 B 사이에 두고 220 Ω 
저항기를 핀 B와 A 사이에 
배치하고 390 Ω 저항기를 
핀 DG와 A 사이에 
배치합니다 .

• 특정 세그먼트에서 32
개 이상의 EZ-ZONE PM 
컨트롤러를 네트워크에 
연결하지 마십시오 .

• 최대 EIA-485 네트워크 
길이: 1,200m(4,000 피트)

• EIA-485 버스에 1/8 장치 
로드

PM [4, 6, 8, 9] _ _ _ _-[6] 
AAA AAA
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Óç
경고: 
이 컨트롤러를 전원, 
전기 센서 또는 주변 
장치에 배선/연결할 
때는 미국전기기술기준
(NEC) 또는 기타 국가의 
표준 배선 및 안전규정을 
준수하십시오. 그렇지 
않을 경우, 사용자의 
장비 및 자산에 피해를 
입을 수도 있으며 부상을 
당하거나 생명을 잃을 수도 
있습니다.

참고: 
최대 와이어 크기 종단 및 
토크 등급: 
•  0.0507 ~ 3.30 mm2  
(30 ~ 12 AWG) 단일 와이어 
종단 또는 2개의 1.31 mm2 
(16 AWG) 
•  0.8 Nm (7.0 lb.-in.) 토크

참고: 
모델 번호에 따라 주변 
단자 라벨은 다르게 표시될 
수 있습니다.

참고: 
컨트롤러의 손상을 
방지하기 위해 와이어를 
미사용 단자에 연결하지 
마십시오.

참고: 
그라운드 루프를 방지하기 
위해 아날로그 입력 
1, 디지털 입력-출력, 
switched dc/오픈 컬렉터 
출력부 사이에 절연 상태를 
유지하십시오.

참고: 
제어 출력 공통 단자와 
디지털 공통 단자는 다른 
전압을 참조하며 절연되어 
있어야 합니다. 

직렬 EIA-485 네트워크 배선

전선으로 네트워크 와이어를 라우팅하지 
마십시오 . 하나의 네트워크에서 여러 
장치를 연결하는 경우, 네트워크 
와이어는 데이지 체인 방식으로 
연결하십시오 .

종단 저항이 필요할 수도 있습니다 .

120 Ω 저항기를 네트워크 마지막 
컨트롤러의 T+/R+ 및 T-/R-에 
배치합니다 .

한번에 포트 당 하나의 프로토콜 
(Modbus RTU 또는 표준 버스)만 사용 
가능합니다 .

- A

+ B

com

98

99

CC

CA

CB

B5

D6

D5

전원

- A
+ B

공용

전원

- A

+
 B

공용

전원

전원

전원

전원

EZ-ZONE PM

           EZ-ZONE ST
ST_ _ - (B 또는 F) _ M _ -_ _ _ _

PLC

9
8

9
9

C
C

C
A

C
B

B
5

D
6

D
5

전원
공급

퓨즈
EZ-ZONE RM

98 99

Slot C

전
원

CZCB CX CYCACC

- A
+ B

공용

- A

+ B

com

- A
+ B

공용

전원

- A

+
 B

공용

전원

전원

전원

EZ-ZONE PM

           EZ-ZONE ST
ST_ _ - (B 또는 F) _ M _ -_ _ _ _

9
8

9
9

C
F

C
D

C
E

B
5

D
6

D
5

전원
공급

퓨즈
EZ-ZONE RM

98 99

Slot C

전
원

CZCE CX CYCDCF

- A
+ B

공용

98

99

CF

CD

CE

B5

D6

D5

98

99

CF

CD

CE

    RUI/게이트웨이
  EZKB-_ A _ _- _ _ _ _

Watlow의 표준 버스 및 RUI/게이트웨이를 사용하는 네트워크.

Modbus RTU를 사용하여 구성된 모든 장치가 포함된 네트워크.
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제 3장: 동작버튼과  
디스플레이3

상단 (왼쪽, 32nd DIN) 디스플레이: 

홈 페이지에서 프로세스 값을 표시하거나, 
또는 하단 디스플레이에 있는 매개변수의 
값을 표시합니다 .

하단 (오른쪽, 32nd DIN) 
디스플레이: 

설정치, 작동 중 출력값 또는 해당 
값이 상단 디스플레이에 나타난 
매개변수를 나타냅니다 .

L
I

M
I
T

RESET

®

1/16 DIN (PM6)

®

RESETL
I

M
I
T

1/8 DIN (PM8) 수평형

1/32 DIN (PM3) 
21

®L
 I
M
 I
T

®

L
I

M
I
T

RESET

1/8 DIN (PM8) 수직형

®

L
I
M
I
T

1/4 DIN (PM4) 

전진(Advance) 키 ‰

누르면 매개변수 프롬프트가 전진합니다 .

재설정(Reset) 키 RESET  

누르면 한 레벨씩 뒤로 이동하고,  
2초 동안 누르고 있으면 홈 페이지로 
돌아갑니다 . 홈 페이지에서 한도를 
재설정하고 해제 가능하다면 알람과 
오류를 해제합니다 .

채널 디스플레이:

특정 EZ-ZONE 모듈에 대한 채널을 
표시 .

 - PM4, 8 및 9에서만 사용 가능 .

EZ Key/s:
이 키는 키보드 잠금, 사용자 설정 
복원 등과 같은 다양한 작업을 
수행하도록 프로그래밍할 수 
있습니다 .

영역 디스플레이:

컨트롤러 영역을 표시합니다 . 

1 ~ 9 = 영역 1 ~ 9

A = 영역 10 E = 영역 14
b = 영역 11 F = 영역 15
C = 영역 12 h = 영역 16
d = 영역 13

위로 및 아래로 키 ¿ ¯

홈 페이지에서 하단 디스플레이의 
설정치를 조절합니다 . 다른 
페이지에서는 상단 디스플레이의 
값을 증가/감소시키거나 매개변수 
선택을 변경할 때 사용합니다 .

온도 단위:

온도의 섭씨 또는 화씨 표시를 
나타냅니다 .

통신 활동

다른 장치가 이 컨트롤러와 통신할 
때 깜박입니다 .

출력 활동:

숫자 LED는 출력 활동을 나타냅니다 . 
점등은 출력 활동을 나타냅니다 .

비율 단위:

컨트롤러가 값을 비율로 표시할 때 
켜짐
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표시된 메시지에 응답 중

활성 메시지는 표시 내용을 정상 설정치와 상단 
디스플레이에 있는 활성 메시지 그리고 하단 
디스플레이에 있는 [Attn] 사이에 전환되도록 합니다 .

대응 방식은 메시지와 컨트롤러 설정에 따라 다릅니다 . 
래칭된 알람이나 제한 상태로 메시지가 생성된 경우, 
해당 상태가 더 이상 존재하지 않을 때 Reset(재설정) RESET  
키를 누르거나 아래 단계에 따라 이 메시지를 삭제할 수 
있습니다 .

Advance(전진) 키를 눌러 디스플레이 위쪽에 [ignr]이
(가) 표시되도록 하고 아래쪽에 메시지 소스( [Li;h1])가 
보이도록 하십시오 .

Up(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 키를 사용하여 
Clear(해제) [`CLr] 또는 Silence(음소거) [`SiL]를 
선택하십시오 . 그런 다음, Advance(전진) 키 ‰ 또는 
Reset(재설정) RESET 키를 눌러 동작을 실행합니다 .

EZ-ZONE PM 한도 컨트롤러 탐색

 표시된 PM6은 모든 모델에 적용

L
I

M
I
T

RESET

®

[``Ai]
[`Set]

L
I

M
I
T

RESET

®

[``70]
[``72]

모든 페이지로부터 홈 페이지: Reset(재설정) RESET  키를 
2초 동안 눌러 홈 페이지로 돌아가십시오 .

L
I

M
I
T

RESET

®

[``70]
[``72]

L
I
M
I
T

RESET

®

[``Ai]
[oper]

홈 페이지로부터 작동 페이지: 위로 ¿ 및 아래로 ¯ 
키를 3초 동안 누릅니다 .

L
I
M
I
T

RESET

®

[``70]
[``72]

L
I

M
I
T

RESET

®

[``Ai]
[`Set]

설정 페이지로부터 작동 페이지: 위로 ¿ 및 아래로 
¯ 키를 6초 동안 누릅니다 .

L
I

M
I
T

RESET

®

[``70]
[``72]

L
I

M
I
T

RESET

®

[Cust]
[fCty]

홈 페이지로부터 공장 페이지: Advance(전진) 키 ‰ 
및 Reset(재설정) RESET  키를 6초 동안 누릅니다 .
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제 4장: 홈 페이지4
기본 홈 페이지 매개변수
Watlow의 특허를 획득한 사용자 지정 메뉴 시스템은 
작동 효율성을 개선합니다 . 사용자 정의된 홈 페이지는 
가장 자주 사용하는 매개변수 값을 모니터링하거나 
변경할 바로가기를 제공합니다 . 기본 홈 페이지는 다음 
페이지에 표시됩니다 . 일반적으로 설정 페이지 작동 
페이지에 위치하는 매개변수가 홈 페이지에 있는 경우, 
양쪽에 액세스할 수 있습니다 . 홈 페이지에서 매개변수를 
변경하는 경우, 원래 페이지에서도 매개변수가 자동으로 
변경됩니다 . 원래 페이지에서 매개변수를 변경하는 경우, 
홈 페이지에서 매개변수가 자동으로 변경됩니다 .

주의 [Attn] 매개변수는 활성 메시지가 있을 경우에만 
나타납니다 . 그 예로서 디스플레이 하부에 [Attn] , 
상부에 [al;h1] 가 깜박일 때 알람 1 높음이라는 활성 
메시지가 발생할 수 있습니다 . 

다른 매개변수로 이동하려면 Advance(전진) 키 ‰
를 사용합니다 . 페어가 아닌 경우 매개변수 프롬프트는 
하단 디스플레이에 표시되며, 매개변수 값은 상단 
디스플레이에 표시됩니다 . 위로 ¿ 또는 아래로 ¯ 키를 
사용하여 다른 메뉴에서와 마찬가지로 쓰기 가능한 
매개변수의 값을 변경합니다 .

센서 고장이 발생할 경우, 대시 라인 [----]이 
디스플레이 위쪽에 나타나고 [fail]이 아래쪽에 
나타날 것입니다 . 이로 인해 한도 오류가 생기기도 
합니다 .

설정치 변경
기본 홈 페이지에서 한도 설정치(높음 및/또는 낮음)를 
변경할 수 있습니다 . 한도가 높음 및 낮음으로 설정된 
경우 Advance(전진) ‰ 키를 한 번 누르면 하한 설정치 
[ll;51] 프롬프트가 하부 디스플레이에 표시되고 현재 
설정치가 위에 표시됩니다 . 설정치를 변경하려면 Up 
(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 키를 누르십시오 . 
변경한 후 Advance(전진) ‰ 키를 누르면 상한 설정치 
[lh;51]가 아래에 나타나며 현재 높은 설정치가 위에 
표시됩니다 . 간편하게 변경하려면 위로 및 아래로 
화살표를 누르십시오 .

홈 페이지 수정

홈 페이지를 수정하려면 Advance(전진) ‰ 키를 누른 
상태에서 Reset(재설정) RESET 키를 6초 동안 눌러 공장 
메뉴로 진행합니다 . 공장 페이지가 시작되면 처음 메뉴는 
맞춤식 메뉴 [Cust]가 됩니다 . 여기서 Advance(전진) 
‰ 키를 누르면, 하단 디스플레이에는 [Cust]가, 상단 
디스플레이에는 [1]이 표시됩니다 . 다시 Advance(전진) 
‰ 키를 누르면 프로세스 값 [`pro]에 대한 프롬프트가 
맨 위에, 매개변수 [`par]가 맨 아래에 표시됩니다 .  
Up(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 화살표 키를 
사용하여 선택항목을 자유롭게 선택할 수 있습니다 . 
맞춤화할 수 있는 위치는 20가지가 있습니다 . 

디스플레이 페어 수정
홈 페이지는 사용자가 정의한 20개의 매개변수로 
구성된 목록으로, 진단 메뉴 [diag] (공장 페이지)의 
디스플레이 페어 [d;prs] 프롬프트를 통해 최대 10 개의 
페어로 구성할 수 있습니다 . 이 표의 목록은 한도 기본 
홈 페이지를 나타냅니다 . 표시된 프롬프트의 일부는 
기능을 사용하지 않거나 꺼졌기 때문에 표시되지 않을 
수도 있다는 것에 유의하십시오 . 예를 들어, 위치 3(하한 
설정치)에 표시된 프롬프트는 한도 메뉴의 설정 페이지에 
있는 하한으로 설정된 경우가 아니라면 표시되지 
않습니다 . 

 위에서 설명했듯이 사용자는 Advance(전진) ‰ 
키를 누를 때마다 디스플레이에 10 페어의 프롬프트가 
나타나도록 정의할 수 있습니다 . 기본 상태에서 
디스플레이 페어 [d;prs] 프롬프트는 뒤에 나타나는 
홈 페이지에 정의된 대로 표시되는 첫 번째 페어와 
동일합니다 . 디스플레이 페어 프롬프트를 변경해야 
하는 경우, Advance(전진) 키를 두 번 누르면 
디스플레이 상부에 하한 설정치가, 하부에 상한 
설정치가 표시되어 각각 위치 3과 4를 반영합니다 . 이 
두 가지 매개변수는 쓰기가 가능하지만 이런 방식으로 
페어가 되면 상한 설정치만 변경할 수 있습니다 . 두 
개의 쓰기 가능 프롬프트를 페어로 하면 아래의 것만 
변경할 수 있습니다 . 

 이 디스플레이는 진단 메뉴 아래에서 공장 페이지로 
가서 디스플레이 시간 [`d ;ti] 프롬프트를 0보다 큰 
값으로 변경하여 스크롤하도록 구성할 수 있습니다 . 2
로 설정하면 디스플레이가 맞춤식 메뉴 페어 1에서 2로  
2초마다 스크롤합니다 .
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맞춤식 메뉴 
번호

홈 페이지 
디스플레이

(기본값)

매개변수 이름 설정 맞춤식 메뉴 
디스플레이

(기본값)

매개변수 페이지 및 메뉴

1(상단 또는 좌측 
디스플레이)

숫자 값 
 

활성 프로세스 값 [`pro]

2(하단 또는 우측 
디스플레이)

[safe]

또는

[fail]

한도 상태 [l;st]

3 숫자 값 
 

하한 설정치 [ll;51] 작동 페이지, 한도 메뉴

4 숫자 값 
 

상한 설정치 [lh;51] 작동 페이지, 한도 메뉴

5 - 20 (건너 뜀) [nonE] (맞춤식 메뉴, 공장 페이지에서 홈 페이지에 
매개변수 추가 .)

기본값 홈 페이지
한도가 기본 상태(공장에서 발송)인 경우, 상부 디스플레이에 프로세스 값과 [Li;hi], 하부에 [attn] 및 [FAIL]
이 표시되면서 디스플레이가 깜박입니다 . 

주의 코드
디스플레이 매개변수 이름

설명
설정 범위 기본 값 다음 경우에 

나타남:

[Attn] 주의

활성 메시지는 표시 내용을 정상 설정치와 상단 
또는 좌측 디스플레이에 있는 활성 메시지 
그리고 위쪽 디스플레이에 있는 [Attn] 사이에 
전환되도록 합니다 .

대응 방식은 메시지와 컨트롤러 설정에 따라 
다릅니다 . 래칭된 알람이나 제한 상태로 메시지가 
생성된 경우, 해당 상태가 더 이상 존재하지 않을 
때 메시지를 삭제할 수 있습니다 . 위의 상태에서 

알람 음소거가 활성화된 경우, Reset(재설정) 
RESET  키를 누르거나 아래 단계에 따라 음소거할 수 

있습니다 .

Advance(전진) 키를 눌러 디스플레이 위쪽에 
[ignr]이(가) 표시되도록 하고 아래쪽에 메시지 
소스([Li;h1])가 보이도록 하십시오 .

Up(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 키를 사용하여 
Clear(해제) [`CLr] 또는 Silence 
(음소거) [`SiL]를 선택하십시오 . 그런 다음, 

Advance(전진) ‰ 키 또는 Reset(재설정) RESET 키를 
눌러 동작을 실행합니다 .

[AL;L1] [AL;L2] [AL;L3] [AL;L4] 
알람 낮음 1 ~ 4

[AL;h1] [AL;h2] [AL;h3] [AL;h4] 
알람 높음 1 ~ 4

[AL;E1] [AL;E2] [AL;E3] [AL;E4] 
알람 오류 1 ~ 4

[Er;i1] 오류 입력 1
[Li;L1] 하한 1
[Li;h1] 상한 1
[Li;E1] 한도 오류 1

알람 또는 오류 
메시지가 
활성화됨 .

홈 페이지에만 표시되는 매개변수
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메뉴 페이지에서 사용되는 규칙
다음에 나오는 메뉴 페이지를 이해하려면 사용된 명명 
규칙을 검토하십시오 . 이 문서에서 "기본값"이라는 
단어가 나타나면 공장에서 배송한 상태를 의미합니다 . 
각 페이지(작동, 설정, 프로파일, 공장)와 관련 메뉴에는 
아래에 정의한 바와 같이 동일한 헤더가 있습니다:

헤더 이름 정의

디스플레이
컨트롤에서 시각적으로 
표시한 정의 .

매개변수 이름
특정 매개변수의 기능을 
설명 .

범위

이 프롬프트에 대해 사용 
가능한 옵션을 정의(예: 
최소/최대값(숫자), 예/
아니오 등) (아래 설명 참조)

기본 값 공장에서 설정된 값 .

매개변수는 다음의 
경우 메뉴에 표시

매개변수가 메뉴에 표시해야 
할 상태

Modbus상대 주소

Modbus RTU 또는 
Modbus TCP 프로토콜을 
사용하여 고유한 
매개변수를 식별(아래 설명 
참조) .

CIP(Common 
Industrial Protocol: 
일반 산업 프로토콜)

DeviceNet 또는 EtherNet/
IP 프로토콜을 사용하여 
고유한 매개변수를 식별 
(아래 설명 참조) .

데이터 유형 읽기/쓰기

uint  = 비서명 16 비트  
  정수

dint = 긴, 32 비트

문자열 = ASCII (8 비트  
  문자당)

부동 = IEEE 754 32- 
  비트

RWES = 읽기 가능

  쓰기 가능

  EEPROM (저장)

  사용자 설정(저장)

디스플레이

컨트롤의 시각 정보는 표준 7 세그먼트 디스플레이를 
사용하여 관찰자에게 표시됩니다 . 이 기술의 사용으로 
몇 가지 문자를 표시할 때 해석이 필요 하며 아래 
목록을 참조하십시오 .

1 = 1 0 = 0 i = i r = r

2 = 2 a = A j = J S = S

3 = 3 b = b H = K t = t

4 = 4 c, C = c l = L U = u

5 = 5 d = d m = M u = v

6 = 6 e = E n = n w = W

7 = 7 f = F o = o y = y

8 = 8 g = g p = P 2 = Z

9 = 9 h = h q = q

범위

이 열에서 괄호 안에 숫자가 있는 경우가 있습니다 . 
이 숫자는 특정 선택 항목에 대해 수량화된 값을 
나타냅니다 . 범위 선택은 사용 가능한 통신 프로토콜을 
사용하여 선택항목의 수량화된 값을 써서 선택할 수 
있습니다 . 예를 들어 설정 페이지로 돌아가 아날로그 
입력 [`Ai] 메뉴를 보고 센서 유형 [Sen] 프롬프트를 
확인하십시오 . 센서를 끄려면 Modbus 저항기 400369
에 62(꺼짐)이라는 값을 쓰고 이 값을 컨트롤로 보내면 
됩니다 .

통신 프로토콜

EZ-ZONE PM Limit과 함께 통신 프로토콜을 사용할 
때 두 가지 포트(인스턴스)를 사용할 수 있습니다 . 포트 
1 또는 인스턴스 1은 표준 버스 통신만을 위한 것입니다 . 
이 인스턴스는 Modbus RTU를 주문한 경우 이에 
대해서도 사용할 수 있습니다 . 컨트롤러 부품 번호에 
따라 포트 2(인스턴스 2)는 Modbus, CIP 및 Profibus
와 함께 사용할 수 있습니다 . 자세한 정보는 이 섹션의 
나머지 부분을 읽어 보십시오 .

Modbus RTU & TCP 프로토콜

모든 Modbus 저항기는 16비트이며 이 설명서에 표시된 
것은 상대 주소(실제)입니다 . 일부 레거시 소프트웨어 
패키지는 사용 가능한 Modbus 저항기를 4000에서 
49999(5자리)로 제한합니다 . 오늘날 다양한 응용 
프로그램은 400001 - 465535(6자리) 범위의 Modbus 
저항기에 대한 액세스를 필요로 합니다 . Waltow 
컨트롤은 6자리 Modbus 저항기를 지원합니다 . 부동으로 
열거된 매개변수의 경우, 두 저항기 중 하나(낮은 순서)
만 열거되며 이 문서 전체에 적용됨에 유의하십시오 . 
기본적으로 순서가 낮은 단어는 2바이트의 32비트 
매개변수를 포함합니다 . 예를 들어, 프로세스 값은 작동 
페이지를 참조하십시오 . 헤더에서 Modbus로 정의된 
열을 찾아 저항기 360이 목록에 있는지 확인하십시오 . 
이 매개변수는 부동이므로 저항기 360(순서 낮은 
바이트) 및 361(순서 높은 바이트)로 표시됩니다 . 
Modbus 사양은 높거나 낮은 순위의 저항기를 결정하지 
않으므로 Watlow는 사용자에게 이 순서(설정 페이지, 
Com 메뉴)를 기본값인 낮음/높음 [lohi]에서 높음/
낮음 [hilo]과 바꿀 수 있는 능력을 제공합니다 . 
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참고:

 펌웨어 버전 7 .00 이상의 출시로 EZ-ZONE PM  
 제품군에 몇 가지 새로운 기능이 추가되었습니다 .  
 이 새로운 기능의 도입으로 Modbus 저항기를   
 재구성했습니다 . Modbus로 정의된 열에서 Map 1 
 과 Map 2의 참조는 각각의 다양한 매개변수에 대해  
 등록됩니다 . 

 프로그래밍에서 역 방향으로 변환 가능하려면 Map 1  
 저항기를 사용합니다 . Limit에서 새로운 기능을  
 구현할 구 있으려면 Map 2 저항기를 사용합니다 .  
 Modbus 저항기용 데이터 맵 [map]은 [Com] 메뉴  
 아래의 설정 페이지에서 변경할 수 있습니다 . 이  
 설정은 컨트롤 전체에 적용할 수 있습니다 .

Modbus 열 내의 일부 셀에는 오프셋과 관련이 있는 
용어가 포함되어 있음에 유의하십시오 . 이 컨트롤의 
몇몇 매개변수에는 하나 이상의 인스턴스가 포함되어 
있습니다(예: 프로파일 (4), 알람 (4), 아날로그 입력 
(2) 등) . 표시된 Modbus 저항기는 항상 인스턴스 1
을 나타냅니다 . 알람 메뉴 아래의 설정 페이지에 있는 
알람 음소거 매개변수를 예로 사용하십시오 . Map 1
의 인스턴스 1은 주소 1490으로 표시되어 있으며 +50
은 다음 인스턴스의 오프셋으로 정의되어 있습니다 . 
인스턴스 3을 읽거나 쓰려면 1490에 100을 더하여 
주소를 찾으면 되며 이 경우 알람 음소거의 인스턴스 3 
주소는 1590입니다 .

Modbus 프로토콜에 대한 자세한 내용은  
http://www .modbus .org로 이동하십시오 .

CIP(Common Industrial Protocol: 일반 산업 
프로토콜)
DeviceNet & Ethernet/IP

DeviceNet와 EtherNet/IP는 개방형 프로그래밍 툴을 
사용하며 동일한 주소 규칙을 사용합니다 . 다음 메뉴 
페이지에서 CIP로 정의된 열 헤더에 주목하십시오 . 
여기에는 클래스, 인스턴스, 속성이 16진법(괄호 안의 
소수)으로 되어 있으며 양쪽 프로토콜의 주소 지정을 
형성합니다 . 

CIP와 함께 사용되는 데이터 유형

uint = 비서명 16 비트 정수

int = 서명 16 비트

dint = 서명 32 비트, 장문

real = 부동, IEEE 754 32-비트

문자열 = ASCII, 문자당 8 비트

sint = 서명 8 비트, 바이트

DeviceNet 및 EtherNet/IP 프로토콜에 대한 자세한 
내용은 http://www .odva .org로 이동하십시오 .

Profibus DP 

Profibus DP 주소 지정을 수용하기 위해, 다음 메뉴에는 
Profibus 색인으로 정의된 열이 포함되어 있습니다 . 
Profibus DP와 함께 사용되는 데이터 유형은 아래 표에 
있습니다 . 

단어 = 비서명 16 비트 

INT = 서명 16 비트 정수

dint = 서명 32 비트 정수

REAL = 부동, IEEE 754 32-비트

CHAR = ASCII, 문자당 8 비트

BYTE = 8 비트

Profibus DP 프로토콜에 대한 자세한 내용은  
http://www .profibus .org로 이동하십시오 .
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5 제 5장: 작동 페이지

홈 페이지에서 작동 페이지로 이동하려면 Up(위로) ¿ 및 
Down(아래로) ¯ 키를 3초 동안 누르십시오 . [``Ai]가 
디스플레이 위쪽에 나타나고 [oPEr]가 아래쪽에 나타날 
것입니다 .

• 사용 가능한 메뉴를 보려면 Up(위로) ¿ 또는 Down 
(아래로) ¯ 키를 누르십시오 . 다음 페이지에서 최상위 
레벨 메뉴는 노란색 배경색으로 구분되어 있습니다 .

• Advance(전진) 키 ‰ 를 눌러 메뉴에서 사용 가능한 
프롬프트를 열고 봅니다 .

• 사용 가능한 메뉴 프롬프트 사이를 이동하려면  
Up(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 키를 누르십시오 .

• Infinity(무한대) 키 를 눌러 레벨에서 매개변수에서 
하위메뉴로, 하위메뉴에서 메뉴로, 메뉴에서 홈 
페이지 등으로 뒤로 이동합니다 .

• 2초 동안 Infinity(무한대) 키 를 눌러 홈 페이지로 
돌아갑니다 .

참고:
  이 메뉴 및 매개변수의 일부는 컨트롤러의 옵션에 따라 표시되지 않을 수 있습니다 . 자세한 내용은 부록에 있는 모델 
번호 정보를 참조하십시오 . 메뉴에 하나의 인스턴스만 있는 경우, 하위메뉴가 나타나지 않습니다 .

작동 페이지 탐색

[``Ai]
[oPEr]  아날로그 입력 메뉴(Analog 

Input Menu)
 [```1] 
 [``Ai] 아날로그 입력(Analog Input)
  [`Ain]  프로세스 값(Process Value)
  [`i;Er] 오류 상태
  [`i;Ca]  보정 오프셋 (Calibration 

Offset)

[`dio]
[oPEr]  디지털 입력/출력 메뉴(Digital 

Input/Output Menu)
 [```5] - [```6]
 [`dio]  디지털 입력/출력(Digital 

Input/Output)
  [`do;S] 출력 상태
  [`ei;S] 이벤트 상태
  [`di;S] 입력 상태

[LiM]
[oPEr] 한도 메뉴
 [```1]
 [LiM] 한도 
  [`LL;S] 낮은 설정치
  [`Lh;S] 높은 설정치

[ALM]
[oPEr]알람 메뉴
 [```1] - [```4]
 [ALM] 알람(Alarm)
  [`A;Lo] 낮은 설정치
  [`A;hi] 높은 설정치

작동 페이지
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작동 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[``Ai] 
[oPEr] 
아날로그 입력 메뉴(Analog Input Menu)

[`Ain]
[ Ain]

아날로그 입력(1)
프로세스 값

프로세스 값을 
봅니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,128 .000 - 
5,537 .000°C

- - - - 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
360 360

인스턴스 2
Map 1 Map 2
440 450

0x68 (104)
1
1

0 부동
R

[`i;Er]
[ i .Er]

아날로그 입력(1)
오류 상태

최근 오류의 원인을 
봅니다 . [Attn] 
메시지가 [Er;i1]
인 경우, 매개변수가 
입력 오류의 원인을 
표시합니다 .

[nonE] 없음 (61)
[OPEn] 열림 (65)
[FAiL] 고장 (32)
[Shrt] 단락 (127)
[`E;M] 측정 오류 

(140)
[E;CAL] 잘못된 보정 

데이터 (139)
[Er;Ab] 주변 오류 (9)
[E;;Rtd] RTD 오류 

(141)
[Nsrc] 출처 없음 

(246)

없음 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
362 362

인스턴스 2
Map 1 Map 2
442 452

0x68 (104)
1
2

1 uint
R

[`i;Ca]
[ i .CA]

아날로그 입력(1)
보정 오프셋 
(Calibration Offset)

리드 와이어 저항 
또는 실제 저항 값이 
실제 프로세스 값과 
다르게 하는 다른 
요인을 보완하기 
위해 입력 수치를 
오프셋합니다 .

-1,999 .000 ~ 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,110 .555 - 
5,555 .000°C

0 .0 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
382 382

인스턴스 2
Map 1 Map 2
462 472

0x68 (104)
1

0xC (12)

2 부동 
RWES

[`dio] 
[oPEr] 
디지털 입력/출력 메뉴 

[`do;S]
[ do .S]

디지털 출력 (5 - 6)
출력 상태

이 출력의 상태를 
봅니다 .

[`off] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

- - - - 방향(설정 
페이지, 
디지털 입력/
출력 메뉴)
이 출력으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
892 1012
다음 인스턴스로 
오프셋 = +30

0x6A (106)
1 - 2 

7

90 uint
R

[`ei;S]
[ Ei .S]

디지털 출력 (5 - 6)
이벤트 상태

이 이벤트 입력 
상태를 봅니다 .

[`off] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

- - - - 방향(설정 
페이지, 
디지털 입력/
출력 메뉴)
이 입력 
전압 또는 
입력 건식 
접촉으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1328 1568
다음 인스턴스로 
오프셋 = +20 

0x6E (110)
1 - 2 

5

140 uint
R

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 
읽을 수 있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 
설정
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작동 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

디스플레이
없음

EZ-Key/s (1 to 2)
이벤트 상태

이 이벤트 입력 
상태를 봅니다 .

[`off] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

- - - - - - - - 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1368 1608

인스턴스 2
Map 1 Map 2
- - - - 1628

0x6E (110)
3 - 4 

5

140

[LiM] 
[oPEr] 
한도 메뉴    

[`LL;S]
[ LL .S]

한도 (1)
낮은 설정치 (Low Set 
Point)

한계를 발동할 낮은 
프로세스 값을 
설정합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,128 .000 - 
5,537 .000°C

0 .0°F 
또는 
단위

-18 .0°C

한도 측면 
(설정 페이지)
이 높음으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
684 724

0x70 (112)
1
3

38 부동

RWES

[`Lh;S]
[ Lh .S]

한도 (1)
높은 설정치 (High 
Set Point)

한계를 발동할 낮은 
프로세스 값을 
설정합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,128 .000 - 
5,537 .000°C

0 .0°F 
또는 
단위

-18 .0°C

한도 측면 
(설정 페이지)
가 낮음으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
686 726

0x70 (112)
1
4

39 부동

RWES

디스플레이
없음

한도 (1)
한도 상태

일단 한도  해제를
 하면,한도 조건이 
 해제됩니다 .

꺼짐 (62)

없음 (61)

한도 높음 (51)

한도 낮음 (52)

오류 (225)

- - - - 모델 부품 
번호의 아홉 
번째 숫자가 
“L”일 경우 
항상 표시 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
690 730

0x70 (112)
1
6

- - - - uint
R

디스플레이
없음

한도 (1)
한도 해제 요청

일단 한도  해제를
 하면,한도 조건이 
 해제됩니다 .

해제 (1131) 0 모델 부품 
번호의 아홉 
번째 숫자가 
“L”일 경우 
항상 표시 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
680 720

0x70 (112)
1
1

- - - - uint
w

[ALM]  
[oPEr]   
알람 메뉴 

[`A;Lo]
[ A .Lo]

알람(1 ~ 4)
낮은 설정치 (Low Set 
Point)

알람 유형(설정 
페이지, 알람 메뉴)
이 다음으로 설정된 
경우: 

프로세스 - 낮은 
알람을 발동하는 
프로세스 값을 
설정함 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,128 .000 - 
5,537 .000°C

32 .0°F 
또는 
단위

0 .0°C

알람 측면(
설정 페이지)
이 높음으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1482 1882

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1) 
= +50)

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 2) 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

2

18 부동

RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 
읽을 수 있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 
설정
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작동 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`A;hi]
[ A .hi]

알람(1 ~ 4) 
높은 설정치 (High 
Set Point) 

알람 유형(설정 
페이지, 알람 메뉴)
이 다음으로 설정된 
경우: 

프로세스 - 높은 
알람을 발동하는 
프로세스 값을 
설정함 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000°F 또는 
단위

-1,128 .000 - 
5,537 .000°C

300 .0°F 
또는 
단위

150 .0°C

알람 측면(
설정 페이지)
이 낮음으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1480 1880

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1) 
= +50)

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 2) 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

1

19 부동

RWES

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 상태

알람의 현재 상태

시작 (88)
없음 (61)
차단 (12)
알람 낮음 (8)
알람 높음(7)
오류(28)

없음 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1496 1896

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

9

- - - - uint
R

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 해제 가능

알람의 현재 상태

[``no] 아니오 (59)
[`YES] 예 (106)

- - - - 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1502 1902

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0xC (12)

- - - - uint
R

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 해제 요청 

알람을 해제하려면 
이 저항기에 씁니다

해제 (1003) 0 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1504 1904

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0xD (13)

- - - - uint
W

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 음소거 요청 

알람을 음소거하려면 
이 저항기에 씁니다

음소거 (1010) 0 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1506 1906

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0xE (14) 

- - - - uint
W

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 
읽을 수 있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 
설정
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작동 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 음소거

알람을 음소거하려면 
 이 저항기에 씁니다

예 (106)

아니오 (59)

- - - - 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1500 1900

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0x0B (11)

- - - - uint
R

디스플레이
없음

알람(1 ~ 4) 
알람 래치됨 

알람을 음소거하려면 
이 저항기에 씁니다

예 (106)

아니오 (59)

- - - - 매개변수 
없음

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1498 1898

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0xA (10) 

- - - - uint
R

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 
읽을 수 있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 
설정
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6 제 6장: 설정 페이지
설정 페이지 탐색

참고:
 이 메뉴 및 매개변수의 일부는 컨트롤러의 옵션에 따라 표시되지 않을 수 있습니다 . 자세한 내용은 부록에 있는 모델  
 번호 정보를 참조하십시오 . 메뉴에 하나의 인스턴스만 있는 경우, 하위메뉴가 나타나지 않습니다 .

홈 페이지에서 설정 페이지로 이동하려면 Up(위로) ¿ 및 
Down(아래로) ¯ 키를 6초 동안 누르십시오 . [``Ai]가 
디스플레이 위쪽에 나타나고 [`Set]가 아래쪽에 나타날 
것입니다 .

•	사용 가능한 메뉴를 보려면 Up(위로) ¿ 또는  
Down(아래로) ¯ 키를 누르십시오 . 다음 페이지에서 
최상위 레벨 메뉴는 노란색 배경색으로 구분되어 
있습니다 .

• Advance(전진) 키 ‰를 눌러 메뉴에서 사용 가능한 

프롬프트를 열고 봅니다 .

• 사용 가능한 메뉴 프롬프트 사이를 이동하려면 Up 
(위로) ¿ 또는 Down(아래로) ¯ 키를 누르십시오 .

• Infinity(무한대) 키 를 눌러 레벨에서 
매개변수에서 하위메뉴로, 하위메뉴에서 메뉴로, 
메뉴에서 홈 페이지 등으로 뒤로 이동합니다 .

• 2초 동안 Infinity(무한대) 키 를 눌러 홈 페이지로 
돌아갑니다 .

[``Ai]
[`Set]  아날로그 입력 메뉴(Analog Input 

Menu)
 [```1] 
 [``Ai] 아날로그 입력(Analog Input)
  [`SEn] 센서 유형 (Sensor Type)
  [`Lin] 선형화 (Linearization)
  [`rt;L] RTD 리드(RTD Leads)
  [Unit] 단위(Units)
  [`S;Lo] 스케일 낮음(Scale Low)
  [`S;hi] 스케일 높음(Scale High)
  [`r;Lo] 범위 하한 (Range Low)
  [`r;hi] 범위 상한 (Range High)
  [`P;EE]  프로세스 오류 활성화(Process 

Error Enable)
  [`P;EL]  프로세스 오류 낮음(Process 

Error Low)
  [``t;C]  서미스터 곡선(Thermistor 

Curve)
  [``r;r]  저항 범위(Resistance Range)
  [`FiL] 필터(Filter)
  [`i;er]  오류 래칭(Error Latching)
  [`dEC]  Precisiom 디스플레이(Display 

Precisiom) 

[`dio]
[`Set]  디지털 입력/출력 메뉴(Digital Input/

Output Menu)
 [```5] - [``6]
 [`dio] 디지털 입력/출력
  [`dir] 방향(Direction)
  [``Fn] 기능(Function)
  [``Fi]  기능 인스턴스(Function 

Instance)
  [`o;Ct] 제어(Control)
  [`o;tb] 시간 기준(Time Base)
  [`o;Lo]  저전원 스케일(Low Power 

Scale)
  [`o;hi]  고전원 스케일(High Power 

Scale)

[LiM]
[`Set]한도 메뉴(Limit Menu)
 [```1]
 [LiM] 한도 
  [`L;SD] 측면
  [`L;hy] 히스테리시스
  [SP;Lh] 설정치 상한   
  [SP;LL] 설정치 하한

[otpt]
[`Set] 출력 메뉴(Output Menu)
 [```1] - [```4]
 [otpt] 출력
  [``Fn] 기능(Function)
  [``Fi]  기능 인스턴스(Function 

Instance)
  [`o;Ct] 제어(Control)
  [`o;tb] 시간 기준(Time Base)
  [`o;Lo]  저전원 스케일(Low Power 

Scale)
  [`o;hi]  고전원 스케일(High Power 

Scale)
 [otpt] 출력 3 프로세스
  [`o;ty] 유형(Type)
  [``Fn] 기능(Function)
  [``Fi]  기능 인스턴스(Function 

Instance)
  [`S;Lo] 스케일 낮음(Scale Low)
  [`S;hi] 스케일 높음(Scale High)
  [`r;Lo] 범위 하한(Range Low)
  [`r;hi] 범위 상한(Range High)
  [`o;CA]  보정 오프셋(Calibration Offset)

[ALM]
[`Set] 알람 메뉴(Alarm Menu)
 [```1] - [```4]
 [ALM] 알람(Alarm)
  [`A;ty] 유형(Type)
  [`sr;a]  소스 기능 A(Source Function A)
  [`is;;A]  소스 인스턴스 A(Source 

Instance A)
  [`A;hy] 히스테리시스(Hysteresis)
  [`a;Lg] 논리(Logic)
  [`A;SD] 측면(Sides)
  [`a;LA] 래칭(Latching)
  [`A;bL] 차단(Blocking)
  [`a;Si] 음소거(Silencing)
  [A;dsp] 디스플레이(Display)
  [`A;dL] 지연(Delay)

[`fUn]
[`Set] Function(기능) 키 메뉴
 [```1] - [```2]
 [`fUn] 기능 키(Function Key)
  [`leu] 레벨(Level)
  [``Fn]  디지털 입력 기능(Digital Input 

Function)
  [``fi] 인스턴스(Instance)

[gLbL]
[`Set] 글로벌 메뉴(Global Menu)
[```1]
 [gLbl] 글로벌(Global) 
  [`C_F] 표시 단위(Display Units)
  [C;led] 통신 LED 동작
  [2one] 영역 동작
  [Chan] 채널 동작
  [d;prs] 디스플레이 페어
  [`d;ti] 메뉴 디스플레이 타이머
  [USr;S] 사용자 설정 저장
  [USr;r] 사용자 복원 설정

[COM]
[`Set] 통신 메뉴     
[```1] ~ [```2]
 [COM] 통신(Communications)
  [pCol] 프로토콜(Protocol)
  [`a;ds]  표준 버스 주소(Standard Bus 

Address)
  [bAUd] 전송 속도(Baud Rate)
  [`PAr] 패리티(Parity)
  [M;hL]  Modbus 어순(Modbus Word 

Order)
  [iP;m] IP 주소 모드
  [ip;f1] IP 고정 주소(파트 1)
  [ip;f2] IP 고정 주소(파트 2)
  [ip;f3] IP 고정 주소(파트 3)
  [ip;f4] IP 고정 주소(파트 4)
  [ip;51] IP 고정 서브넷(파트 1)
  [ip;52] IP 고정 서브넷(파트 2)
  [ip;53] IP 고정 서브넷(파트 3)
  [ip;54] IP 고정 서브넷(파트 4)
  [ip;g1] IP 고정 게이트웨이(파트 1)
  [ip;g2] IP 고정 게이트웨이(파트 2)
  [ip;g3] IP 고정 게이트웨이(파트 3)
  [ip;g4] IP 고정 게이트웨이(파트 4)
  [mb;e] Modbus TCP 활성화
  [eip;e] EtherNet/IP 활성화
  [ao;nb] 출력 어셈블리 크기
  [ai;nb] 입력 어셈블리 크기
  [`C_f] 표시 단위 (Display Units)
  [map] 데이터 맵(Data Map)
  [`nu;s] 
 비휘발성 저장(Non-volatile Save)



Watlow EZ-ZONE® PM 한도 컨트롤러  •   38  • 제 6장 설정 페이지

설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[``Ai] 
[`Set] 

아날로그 입력 메뉴(Analog Input Menu)  

[`Sen] 
[ SEn]

입력 (1)
센서 유형

이 입력부에 연결된 
장치에 맞게 
아날로그 센서 
유형을 설정함 .

참고: 
  프로세스 입력에 
대한 오픈-센서 
감지가 없음 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[``tC] 열전대 (95) 
[`mu] 밀리볼트 (56) 
[uolT] 전압 dc (104)
[`MA] 밀리암페어 dc (112) 
[r0;1H] RTD 100 Ω (113) 
[r1;0H] RTD 1,000 Ω (114) 
[`Pot] 전위차계 1 kΩ 

(155)
[thEr] 서미스터 (229)

꺼짐 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
368 368

0x68 (104)
1 
5

3 uint
RWES

[`Lin] 
[ Lin]

입력 (1)
선형화

이 입력부에 연결된 
열전대 전선에 맞게 
선형화를 설정함 .

[```b] B (11) [̀ ``H] K (48)

[̀ ``C] C (15)  [̀ ``n] N (58)

[̀ ``d] D (23) [̀ ``r] R (80)

[̀ ``E] E (26) [̀ ``S] S (84)

[̀ ``F] F (30) [̀ ``t] T (93)

[̀ ``J] J (46)

J 센서 유형이 
열전대로 
설정된 
경우 .

인스턴스 1
Map 1 Map 
2370 370

0x68 (104)
1
6

4 uint
RWES

[`Rt;L] 
[ rt .L]

입력 (1)
RTD 리드

RTD 배선의 리드 
수가 이 입력과 
일치하게 설정 .

[```2] 2 (1)
[```3] 3 (2)

2 센서 유형이 
RTD 100 
Ω 또는 
RTD 
1,000 Ω
으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 
2372 368

0x68 (104)
1
7

- - - - uint
RWES

[Unit] 
[Unit] 

입력 (1)
단위

센서가 측정할 단위 
유형을 설정 .

[`A;tP] 절대 온도(1540)
[``rh] 상대 습도(1538)
[`Pro] 프로세스 (75)
[PWr] 전원 (73)

프로세스 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
- - - -  442

0x68 (104)
1

0x2A (42)

5 uint
RWES

[`S;Lo] 
[ S .Lo]

입력 (1)
낮은 스케일 

프로세스 입력에 
대해 낮은 스케일을 
설정 . 밀리볼트, 
볼트 또는 
밀리암페어 단위의 
이 값은 이 기능 
블록의 범위 하한 
출력에 해당 .

 -100 .0 - 1,000 .0 0 .0 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
388  388

0x68 (104)
1

0xF (15)

6 부동

RWES

[`S;hi] 
[ S .hi]

입력 (1)
높은 스케일 

프로세스 입력에 
대해 높은 스케일을 
설정 . 밀리볼트, 
볼트 또는 
밀리암페어 단위의 
이 값은 이 기능 
블록의 범위 상한 
출력에 해당 .

 -100 .0 - 1,000 .0 20 .0 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
390  390

0x68 (104)
1 - 4

0x10 (16)

7 부동

RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정



Watlow EZ-ZONE® PM 한도 컨트롤러  •   39  • 제 6장 설정 페이지

설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`r;Lo] 
[ r .Lo]

입력 (1)
범위 하한

이 기능 블록의 
출력을 범위 
하한으로 설정 .

 -1,999 .000 - 9,999 .000 0 .0 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
392  392

0x68 (104)
1

0x11 (17)

8 부동

RWES

[`r;hi] 
[ r .hi]

입력 (1)
범위 상한

이 기능 블록의 
출력을 범위 
상한으로 설정 .

 -1,999 .000 - 9,999 .000 9,999 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
394  394

0x68 (104)
1

0x12 (18)

9 부동

RWES

[`P;EE]
[ P .EE]

입력 (1)
프로세스 오류 
활성화

프로세스 오류 낮음 
기능을 켜거나 
끕니다 .

[`off] 꺼짐 (62)
[Low] 낮음 (53)

꺼짐 (Off) 센서 유형이 
밀리볼트, 
볼트, 
밀리암페어 
또는 
전위차계  
1 kΩ .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
418  388

0x68 (104)
1

0x1E (30)

10 uint
RWES

[``t;C]
[ t .C]

입력 (1)
서미스터 곡선

서미스터 입력에 
적용할 곡선을 
선택하십시오 .

[```A] 곡선 A (1451)
[```b] 곡선 B (1452)
[```C] 곡선 C (1453)
[CUSt] 맞춤식 (180)

곡선 A 센서 유형이 
서미스터에 
설정된 
경우 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
434  434

0x68 (104)
1

20x6 (38)

- - - - uint
RWES

[``r;r]
[  r .r]

입력 (1)
저항 범위

서미스터 입력의 
최대 저항을 설정 .

[```5] 5K (1448)
[``10] 10K (1360)
[``20] 20K (1361)
[``40] 40K (1449)

40K 센서 유형이 
서미스터에 
설정된 
경우 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
432  432

0x68 (104)
1

0x25 (37)

- - - - uint
RWES

[`FiL] 
[ FiL]

입력 (1)
필터

필터링은 
디스플레이와 
입력에 대한 
신호 프로세스를 
원활하게 함 . 
시간을 늘리면 
필터링이 증가함 .

0 ~ 60 .0초 0 .5 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
386 386

0x68 (104)
1 

0xE (14) 

12 부동

RWES

[`i;Er]
[ i .Er]

입력 (1)
오류 래칭

입력 오류 래칭을 
켜거나 끕니다 . 
래칭이 켜져 있으면 
오류를 수동으로 
제거해야 합니다 .

[`off] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

꺼짐 (Off) 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
414  414

0x68 (104)
1 - 2

0x1C (28)

- - - - uint
RWES

[`dEC]
[ dEC]

입력 (1)
정밀도 표시

표시된 값의 
정확도를 설정함 .

[```0] 정수 (105)
[``0;0] 소수 첫째 자리 (94)
[`0;00] 소수 둘째 자리 (40)
[0;000] 소수 세째 자리 (96)

정수 
(Whole)

항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
398  398

0x68 (104)
1

0x14 (20)

- - - - uint
RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`dio] 
[`Set] 
디지털 입력/  
출력 메뉴  

[`dir]
[ dir]

디지털 입력/출력  
(5 - 6) 
방향

입력 또는 
출력으로서 
작동하기 위한 
기능을 설정 .

[OtPt] 출력(68)
[iCon] 입력 건식 접촉(44)
[``in] 입력 전압(193) 

출력 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1000  1120

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 및 
Map 2) = +30)

0x6A (106)
5 - 6

1

82 uint
RWES

[``Fn]
[  Fn]

디지털 출력 (5 - 6) 
기능

이 출력부를 구동할 
기능을 선택함 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[ALM] 알람 (6)

꺼짐 (Off) 방향이 
출력으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1008  1128

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 및 
Map 2) = +30)

0x6A (106)
5 - 6

5

83 uint
RWES

[``Fi]
[  Fi]

디지털 출력 (5 - 6) 
기능 인스턴스

위에서 선택한 
기능의 인스턴스를 
설정 .

1 - 4 1 방향이 
출력으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1010  1130

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 및 
Map 2) = +30)

0x6A (106)
5 - 6

6

84 uint
RWES

[`leu]
[ LEv]

디지털 출력 (5 - 6) 
실제 상태로 해석할 
동작을 선택합니다 .

[high] 높음 (37)
[LoW] 낮음 (53)

높음 방향이 
입력으로 
설정됨

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1320  1560

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 및 
Map 2) = +20)

0x6E (110)
1 - 2

1

137 uint
RW

[``Fn]
[  Fn]

디지털 출력 (5 - 6) 
동작 기능

실제 상태로 발동할 
기능을 선택 .

[none] 없음 (61)
[lmr] 한도 재설정 (82)
[`F;AL] 강제 알람 작동 

(218)
[`AoF] 루프 꺼짐 및 

알람에서 비알람 상태 제어 
(220)

[`SiL] 음소거 알람 (108)
[ALM] 알람 (6)
[p;loc] 키보드 잠금 (217)
[USr;r] 사용자 설정 복원 

(227)

없음 방향이 
출력으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1324  1564

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 및 
Map 2) = +20)

0x6E (110)
5 - 6

3

138 uint
RWES

[``Fi]
[  Fi]

디지털 출력 (5 - 6) 
기능 인스턴스

이벤트 기능의 어느 
인스턴스가 실제 
상태로 발동될지 
선택합니다 .

0 - 4 0 방향이 
출력으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1326  -

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1) 
= +20)

0x6E (110)
5 - 6

4

139 uint
RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[Lim] 
[`Set]   
한도 메뉴  

[`L;Sd]
[ L .Sd]

한도 (1)
측면

모니터링할 
프로세스 값의 
측면을 선택함 .

[both] 양쪽 (13) 
[high] 높음 (37)
[LoW] 낮음 (53)

양쪽 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
688  728

0x70 (112)
1
5

40 uint
RWES

[`L;hy]
[ L .hy]

한도 (1)
히스테리시스

한도 기능의 
히스테리시스를 
설정함 . 이 설정은 
이 프로세스 
값이 안전 영역 
내부로 어느 정도 
이동해야 한도가 
지워지는가를 
결정합니다 .

0 .001 - 9,999 .000°F 또는 
단위

0 .001 ~5,555 .000°C

3 .0°F 또는 
단위

2 .0°C

항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
682  722

0x70 (112)
1
2

41 부동
RWES

[SP;Lh]
[SP .Lh]

한도 (1)
설정치 상한

한도 설정치 범위의 
상한을 설정 .

-1,999 .000 - 9,999 .000 9,999 .000 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
696  736

0x70 (112) 
1
9

42 부동
RWES

[SP;Ll]
[SP .LL]

한도 (1)
설정치 하한

한도 설정치 범위의 
하한을 설정 .

-1,999 .000 - 9,999 .000 -1,999 .000 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
698  738

0x70 (112) 
1

0x0A (10)

43 부동
RWES

[otpt] 
[`Set]   

출력 메뉴 

[``Fn]
[  Fn]

출력 디지털 (1 - 4) 
기능 

이 출력부를 구동할 
기능을 선택함 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[LiM] 한도 (126)
[ALM] 알람 (6)

출력 1 - 
알람

출력 2 - 
한도

출력 3 - 
꺼짐

출력 4 - 
꺼짐

항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
888  1008

0x6A (106)
1 - 4

5

83 uint
RWES

[``Fi]
[  Fi]

출력(1 ~ 4) 
기능 인스턴스

위에서 선택한 
기능의 인스턴스를 
설정 .

1 - 4 1 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
890  1010

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
및 Map 2) = 
+30)

0x6A (106)
1 - 4

6

84 uint
RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`o;ty]
[ o .ty]

출력(3 프로세스) 
유형

프로세스 
출력이 볼트로 
작동할 것인지 
밀리암페어로 
작동할 것인지 
여부를 선택함 .

[uoLt] 볼트(104)
[`MA] 밀리암페어 (112) 

볼트 
(Volts)

항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
720  840

0x76 (118)
3
1

95 uint
RWES

[``Fn]
[  Fn]

출력 프로세스(3) 
기능 

이 출력을 구동할 
기능 유형을 
선택함 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[rmt] 재전송 (213)
[Ent;b] 이벤트 출력 B (234)
[Ent;A] 이벤트 출력 A (233)
[ALM] 알람 (6)

꺼짐 (Off) 부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
722  842

0x76 (118)
3
2

96 uint
RWES

[`r;Sr]
[ r .Sr]

출력(3 프로세스)
소스 재전송

재전송할 값을 
선택함 .

[``Ai] 아날로그 입력 (142) 아날로그 
입력

부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
724  844

0x76 (118)
3
3

97 uint
RWES

[``Fi]
[  Fi]

출력(3 프로세스)
기능 인스턴스

위에서 선택한 
기능의 인스턴스를 
설정 .

1 - 4 1 부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
726  846

0x76 (118)
3
4

98 uint
RWES

[`S;Lo] 
[ S .Lo]

출력(3 프로세스)
낮은 스케일

출력 범위의 최소 
값을 설정함 .

-100 .0 - 100 .0 0 .00 부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
736  856

0x76 (118)
3
9

99 부동

RWES

[`S;hi] 
[ S .hi]

출력(3 프로세스)
높은 스케일

출력 범위의 최고 
값을 설정합니다 .

-100 .0 - 100 .0 10 .00 부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
738  858

0x76 (118)
3

0xA (10)

100 부동

RWES

[`r;Lo] 
[ r .Lo]

출력(3 프로세스)
범위 하한

프로세스 단위로 
재전송 값 범위의 
최소 값을 설정 . 
재전송 소스가 이 
값일 경우, 재전송 
출력은 스케일 낮음 
값이 됩니다 .

-1,999 .000 - 9,999 .000°F 
또는 단위

-1,128 .000 - 5,537 .000°C

0 .0°F 또는 
단위

-18°C

부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
740  860

0x76 (118)
3

0xB (11)

101 부동

RWES

[`r;hi] 
[ r .hi]

출력(3 프로세스)
범위 상한

프로세스 단위로 
재전송 값 범위의 
최대 값을 설정 . 
재전송 소스가 이 
값일 경우, 재전송 
출력은 스케일 높음 
값이 됩니다 .

-1,999 .000 - 9,999 .000°F 
또는 단위

-1,128 .000 - 5,537 .000°C

9,999 .0°F 
또는 
단위

5,537 .0°C

부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
742  862

0x76 (118)
3

0xC (12)

102 부동

RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`o;CA]
[ o .CA]

출력(3 프로세스) 
보정 오프셋 
(Calibration 
Offset)

프로세스 출력의 
오프셋 값을 
설정함 .

-1,999 .000 ~ 9,999 .000°F 
또는 단위

-1,110 .555 - 5,555 .000°C

0 .0°F 또는 
단위

0 .0°C

부품 번호의 
열 번째 
자리가 "F"
일 경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
732  852

0x76 (118)
3
7

105 부동

RWES

[Alm] 
[`Set]  

알람 메뉴(Alarm Menu) 

[`A;ty]
[ A .ty]

알람(1 ~ 4) 
유형

알람 발동기가 
고정 값이거나 
설정치 추적 여부를 
선택함 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[PR;AL] 프로세스 알람 (76)

꺼짐 (Off) 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1508  1908

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
및 Map 2) = 
+60)

0x6D (109)
1 - 4

0xF (15)

20 uint
RWES

[`Sr;A]
[ Sr .A]

알람(1 ~ 4) 
소스 기능 A

이 알람을 발동할 
대상을 선택함 .

[``Ai] 아날로그 입력 (142) - - - - 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1512 1912

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
및 Map 2) = 
+60)

0x6D (109)
1 - 4

0x11 (17)

21 uint
RWES

[`A;hy] 
[ A .hy]

알람(1 ~ 4) 
히스테리시스 

알람의 
히스테리시스를 
설정함 . 이 설정은 
이 프로세스 
값이 안전 영역 
내부로 어느 정도 
이동해야 알람이 
지워지는가를 
결정합니다 .

0 .001 ~ 9,999 .000°F 또는 
단위

0 .001 - 5,555 .000°C

1 .0°F 또는 
단위

1 .0°C

유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1484  1884

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

3

24 부동

RWES

[`A;Lg] 
[ A .Lg]

알람(1 ~ 4) 
논리 

알람 상태 기간의 
출력 상태를 선택 .

[`AL;C] 알람 폐쇄 (17)
[`AL;o] 알람 개방 (66)

알람 폐쇄 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1488  1888

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

5

25 uint
RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`A;Sd]
[ A .Sd]

알람(1 ~ 4) 
측면

이 알람을 발동할 
측면을 선택함 .

[both] 양쪽 (13) 
[high] 높음 (37)
[LoW] 낮음 (53)

양쪽 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1486  1886

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

4

26 uint
RWES

[`A;LA] 
[ A .LA]

알람(1 ~ 4) 
래칭

알람 래칭을 켜거나 
끕니다 . 래칭된 
알람은 사용자가 
꺼야 합니다 .

[nLAt] 비래칭 (60)
[`LAt] 래칭 (49)

비래칭 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1492  1892

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

7

27 uint
RWES

[`A;bL]
[ A .bL]

알람(1 ~ 4) 
차단

알람 차단 시기를 
선택함 . 시동 후에 
또는 설정치 변경 
후에는 프로세스 
값이 정상 범위에 
들어 가기 전까지는 
알람이 차단됩니다 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[`Str] 시작 (88)
[StPt] 설정치(85)
[both] 양쪽 (13) 

꺼짐 (Off) 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1494 1894

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

8

28 uint
RWES

[`A;Si]
[ A .Si]

알람(1 ~ 4) 
음소거

사용자가 이 알람을 
비활성화시킬 수 
있도록 알람 음소거 
기능을 켬 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

꺼짐 (Off) 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1490  1890

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

6

29 uint
RWES

[A;dSP]
[A .dSP]

알람(1 ~ 4) 
디스플레이

알람 활성화 시에 
알람 메시지를 
표시함 .

[`oFF] 꺼짐 (62)
[``on] 켜짐 (63)

켜짐 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1510  1910

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0x10 (16)

30 uint
RWES

[`A;dL]
[ A .dL]

알람(1 ~ 4) 
지연

프로세스 값이 알람 
설정치를 초과한 
후 알람이 표시되는 
시간 범위를 설정 .

0 ~ 9,999초 0 유형이 
꺼짐으로 
설정되지 
않음 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
1520  1920

다음 인스턴스로 
오프셋(Map 1 
= +50, Map 2 
= +60)

0x6D (109)
1 - 4

0x15 (21)

31 uint
RWES

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`FUn] 
[`Set] 
기능 키

`leu]
[ LEv]

Function(기능) 키
(1-2)
레벨

Function(기능) 
키가 시작될 상태를 
선택 .

Function(기능) 키를 
누르면 선택한 
동작이 토글됨 .

high] 높음 (37)
[Low] 낮음 (53)

높음 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1320  1560

인스턴스 2
Map 1 Map 2
 1340   1580

0x6E (110)
1 - 2

1

137 uint
RWES

[``Fn] 
[  Fn]

Function(기능) 키
(1-2)
디지털 입력 기능

동작을 발동하도록 
EZ 키를 
프로그래밍함 .

레벨 상태 변경 또는 
에지 레벨 변경에 
대해 기능이 
반응함 .

[none] 없음 

[LMr] 한도 재설정, 에지 
발동됨(82)

[`F;AL]강제 알람, 레벨 
발동됨 (218)

[`AoF] 알람 출력 및 제어 
루프 꺼짐, 레벨 발동됨 
(220)

[`SiL] 음소거 알람, 에지 
발동됨 (108)

[ALM] 알람 재설정, 에지 
발동됨 (6)

[P;LoC] 잠금 키패드, 레벨 
발동됨(217)

[usr;r] 사용자 설정 복원, 
에지 발동됨 (227) 

없음 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1324  1564

인스턴스 2
Map 1 Map 2
 1344   1584

0x6E (110)
1 - 2

3

138 uint
RWES

[``Fi] 
[  Fi]

Function(기능) 키
(1-2)
인스턴스

EZ Key가 영향을 
줄 인스턴스를 
선택 . 하나의 
인스턴스만 사용 
가능한 경우, 
아무거나 선택해도 
됨 .

1 - 4 0 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
1326  1566

인스턴스 2
Map 1 Map 2
 1346   1586

0x96 (110)
1 - 2

4

139 - - - -

[gLbL] 
[`Set] 

글로벌 메뉴 

[`C_F]
[ C_F]

글로벌 
표시 단위 (Display 
Units)

온도에 사용할 
스케일을 선택 .

[```F] °F (30)
[```C] °C (15)

°F 항상 표시 - - - - 110 - - - -

[C;led]

[C .LEd]
진단 메뉴
통신 LED 동작

선택한 통신 포트에 
대해 통신 LED를 
켜거나 끕니다 .

[Con1] 통신 포트 2
[Con2] 통신 포트 1
[both] 통신 포트 1 및 2
[`off] 꺼짐

양쪽 항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[2one]

[Zone]
진단 메뉴
영역

선택을 기준으로 
영역 LED를 
켜거나 끕니다 .

[`off] 꺼짐

[``on] 켜짐

켜짐 항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[Chan]

[Chan]
진단 메뉴
채널

선택을 기준으로 
채널 LED를 
켜거나 끕니다 .

[`off] 꺼짐

[``on] 켜짐

켜짐 항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[d;prs]

[dPrS]
진단 메뉴
디스플레이 페어

디스플레이 페어 
수를 정의합니다 .

1 - 10 2 항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[`d;ti]

[ d .ti]
진단 메뉴
디스플레이 시간

채널 1과 채널 2 
사이의 토글링 시간 
지연 .

0 - 60 0 항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[USr;S]
[USr .S]

진단 메뉴
사용자 설정 저장

모든 컨트롤러 
설정을 선택한 
설정으로 저장 .

[SEt1] 사용자 설정 1 
(101)
[SEt2 사용자 설정 2 
(102)
[none] 없음 (61)

없음 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
26  26

0x(101)
1

0xE (14) 

118 uint
RWE

[USr;r]
[USr .r]

진단 메뉴
사용자 복원 설정

이 컨트롤러 
설정을 다른 
설정으로 교체 .

[FCty] 공장 (31) 
[none] 없음 (61)
[SEt1] 사용자 설정 1 
(101)
[SEt2 사용자 설정 2 
(102)

없음 인스턴스 1
Map 1 Map 2
24  24

0x65 
(101)

1
0xD (13)

117 uint
RWE

[CoM] 

[`SEt] 
통신 메뉴

PCoL]

[PCoL]
통신 1
프로토콜

이 컨트롤러의 
프로토콜을 
네트워크가 
사용하는 
프로토콜로 설정함 .

[`Std] 표준 버스 (1286)
[Mod] Modbus RTU 

(1057)

Modbus 여덟 번째 
자리가 "1"
일 경우 
항상 표시 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2492  2972

0x96 (150)
1
7

- - - - uint
RWE

`Ad;S]

[ Ad .S]
통신 1
주소 표준 버스

이 컨트롤러의 
네트워크 주소를 
설정 . 네트워크의 
각 장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .
전면 패널의 영역 
디스플레이가 이 
숫자를 표시함 .

1 - 16 1 프로토콜이 
표준으로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2480  2960

0x96 (150)
1
1

- - - - uint
RWE

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[Ad;M]

[Ad .M]
통신(1 또는 2)
주소 Modbus

이 컨트롤러의 
네트워크 주소를 
설정 . 네트워크의 
각 장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

1 - 247 1 프로토콜이 
Modbus로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2482  2962

0x96 (150)
1
2

- - - - uint
RWE

[bAUd]

[bAUd]
통신(1 또는 2)
전송 속도 Modbus

이 컨트롤러의 
통신 속도를 직렬 
네트워크의 속도와 
같도록 설정 .

9,600   (188)
19,200  (189)
38,400  (190)

9,600 프로토콜이 
Modbus로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2484  2964

0x96 (150)
1
3

- - - - uint
RWE

[`PAr]

[ PAr]
통신
패리티 Modbus  
(1 또는 2)

이 컨트롤러의 
패리티를 직렬 
네트워크의 
패리티와 같도록 
설정 .

[none] 없음 

[EuEn] 짝수 

[`odd] 홀수

없음 프로토콜이 
Modbus로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2486  2966

0x96 (150)
1
4

- - - - uint
RWE

[M;hL]

[M .hL]
통신(1 또는 2)
Modbus 어순

두 16비트 단어의 
어순을 부동점 
값에서 선택함 .

[Lohi] 낮음-높음

[hiLo] 높음-낮음

낮음-높음 프로토콜이 
Modbus로 
설정됨 .

인스턴스 1
Map 1 Map 2
2488  2968

0x96 (150)
1
5

- - - - uint
RWE

[Map]

[Map]
통신 (1)
데이터 맵

1로 설정할 경우, 
제어는 PM 레거시 
매핑을 사용함 . 2
로 설정할 경우, 
제어는 새로운 
기능에 맞추기 위해 
새로운 매핑을 
사용함 .

1 - 2 1 부품 
번호의 
아홉 
번째 
숫자가 
“1”일 
경우 1, 1
이 아닌 
경우는 2
로 표시 .

항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[`nU;S]

[ nV .S]
통신 (1)
비휘발성 저장

예로 설정할 경우, 
제어에 적힌 모든 
값이 EEPROM에 
저장됨 .

[`yes] 예 (106)
[``no] 아니오 (59)

예 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
2494  2974

0x96 (150)
1
8

198 uint
RWE

[`Ad;d]

[ Ad .d]
통신 (2)
DeviceNet™ 노드 
주소

이 게이트웨이의 
DeviceNet™ 
주소를 설정 .

0 - 63 63 여덟 번째 
자리 
숫자가 "5"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[bAUd]

[bAUd]
통신 (2)
전송 속도 
DeviceNet™

이 게이트웨이의 
통신 속도를 직렬 
네트워크의 속도와 
같도록 설정 .

[`125] 125 kb
[`250] 250 kb
[`500] 500 kb

125 여덟 번째 
자리 
숫자가 "5"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`FC;E]

[ FC .E]
통신 (2)
DeviceNet™ 빠른 
연결 활성화

전원을 켜면 즉시 
스캐너와 통신을 
허용 .

[``no] 아니오 

[`YES} 예 

아니오 여덟 번째 
자리 
숫자가 "5"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[P;Add]

[P .Add]
통신 (2)
Profibus 노드 주소

이 컨트롤의 
Profibus 주소를 
설정 .

0 - 126 126 여덟 번째 
자리 
숫자가 "6"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[a;loc]

[A .Loc]
통신 (2)
Profibus 주소 잠금

이 게이트웨이의 
DeviceNet™ 
주소를 설정 .

[``no] 아니오 (59)
[`YES} 예 (106)

아니오 여덟 번째 
자리 
숫자가 "6"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;M]

[iP .M]
통신 (2)
IP 주소 모드

DHCP 서버가 이 
모듈에 주소를 
할당하게 하려면 
DHCP를 선택 .

[dhCP] DHCP (1281)
[F;Add] 고정 주소 (1284)

DHCP 여덟 번째 
자리 
숫자가 "3"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;F1]

[ip .F1]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 1

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 169 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;F2]

[ip .F2]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 2

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 254 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;F3]

[ip .F3]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 3

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;F4]

[ip .F4]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 4

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[iP;F5]

[ip .F5]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 5

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;F6]

[ip .F6]
통신 (2)
IP 고정 주소 파트 6

이 모듈의 IP 
주소를 설정 . 
네트워크의 각 
장치에는 고유한 
주소가 있어야 함 .

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S1]

[ip .S1]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 1

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정 .

0 - 255 255 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S2]

[ip .S2]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 2

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정 .

0 - 255 255 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S3]

[ip .S3]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 3

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정 .

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S4]

[ip .S4]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 4

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정 .

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S5]

[ip .S5]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 5

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;S6]

[ip .S6]
통신 (2)
IP 고정 서브넷 
파트 6

이 모듈의 IP 
서브넷 마스크를 
설정 .

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[iP;g1]

[ip .g1]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 1

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;g2

[ip .g2]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 2

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;g3]

[ip .g3]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 3

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;g4]

[ip .g4]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 4

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;g5]

[ip .g5]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 5

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;g6]

[ip .g6]
통신 (2)
고정 IP 게이트웨이 
파트 6

0 - 255 0 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[Mb;E]

[Mb .E]
통신 (2)
Modbus TCP 
활성화

Modbus TCP 
활성화 .

[`YES} 예 

[``no] 아니오 

예 여덟 번째 
자리 
숫자가 "3"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[EiP;E]

[EiP .E]
통신 (2)
Ethernet/IP™ 
활성화

Ethernet/IP™ 
활성화 .

[`YES} 예 

[``no] 아니오 

예 여덟 번째 
자리 
숫자가 "3"
일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[ao;nb]

[Ao .nb]
통신 (2)
암시적 출력 조립체 
크기

1 - 20 20 여덟 번째 
"3" 또는 
"5"일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[ai;nb]

[Ai .nb]
통신 (2)
암시적 입력 조립체 
크기

1 - 20 20 여덟 번째 
"3" 또는 
"5"일 경우 
항상 표시 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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설정 페이지

디스플레이
매개변수 이름

설명
범위 기본 값

매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 
및 

읽기/
쓰기

[`C_F]
[ C_F]

통신 (2)
표시 단위 (Display 
Units)

통신 포트 2를 통해 
전달된 온도에 
사용할 스케일을 
선택 .

[```F] °F (30)
[```C] °C (15)

°F 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
2490  2970

0x96 (150)
1
6

199 uint
RWE

[Map]

[ Map]
통신 (2)
데이터 맵

1로 설정할 경우, 
제어는 PM 레거시 
매핑을 사용함 . 2
로 설정할 경우, 
제어는 새로운 
기능에 맞추기 위해 
새로운 매핑을 
사용함 .

1 - 2 1 부품 
번호의 
아홉 
번째 
숫자가 
“1”일 
경우 1, 1
이 아닌 
경우는 2
로 표시 .

항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[`nU;S]

[ nU .S]
통신 (2)
비휘발성 저장

예로 설정할 경우, 
제어에 적힌 모든 
값이 EEPROM에 
저장됨 .

[`yes] 예

[``no] 아니오

예 부품 번호의 
8이 2, 3 
또는 5일 
경우 항상 
표시

인스턴스 1
Map 1 Map 2
-  -

인스턴스 2
Map 1 Map 2
-   -

96 (150)
2
8

198 uint
RWE

참고: 
  4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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홈 페이지에서 공장 페이지로 이동하려면 Advance 
(전진) 키 ‰ 및 Reset(재설정) RESET 키를 6초 동안 
누르십시오 .

• Advance(전진) 키 ‰ 를 눌러 매개변수 프롬프트 
사이를 이동합니다 .

• 매개변수 값을 변경하려면 Up(위로) ¿ 또는 Down 
(아래로) ¯ 키를 누르십시오 .

• 홈 페이지로 돌아가려면 Reset(재설정) 키 RESET를 
누르십시오 .

제 7장: 공장 페이지
공장 페이지 탐색

참고:

  이 메뉴 및 매개변수의 일부는 컨트롤러의 옵션에 따라 표시되지 않을 수 있습니다 . 자세한 내용은 부록에 있는 모델 
번호 정보를 참조하십시오 . 메뉴에 하나의 인스턴스만 있는 경우, 하위메뉴가 나타나지 않습니다 .

7

[CUSt]
[FCty] 맞춤식 설정 메뉴
 [```1] - [``20]
 [CUSt] 맞춤식 설정
  [`par] 매개변수
  [`iid] 인스턴스 ID

[`LoC]
[FCty] 보안 설정 메뉴
 [`LoC] 보안 설정
  [LoC;o] 작동 페이지
  [pas;e] 암호
  [RloC] 읽기 잠금
  [SLoC] 쓰기 보안
  [loC;l] 잠긴 액세스 레벨
  [roll] 롤링 암호
  [pas;u] 사용자 암호
  [pas;a] 관리자 암호

[diAg]
[FCty] 진단 메뉴
 [diAg] 진단
  [``Pn] 부품 번호
  [`rEu] 소프트웨어 개정
  [S;bld] 소프트웨어 빌드 번호
  [``Sn] 일련 번호
  [dAtE] 제조일자
  [ip;aC] IP 실제 주소 모드
  [ip;a1] IP 고정 주소 파트 1
  [ip;a2] IP 고정 주소 파트 2
  [ip;a3] IP 고정 주소 파트 3
  [ip;a4] IP 고정 주소 파트 4

[`CAL]
[FCty] 보정 메뉴
 [```1] 또는 [```3]
 [`Cal] 보정
  [`Mu] 전기 측정
  [ELi;o] 전기 입력 오프셋
  [ELi;S] 전기 입력 경사
  [ELo;o] 전기 출력 오프셋
  [ELi;s] 전기 출력 경사
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공장 페이지

디스플레이 매개변수 이름
설명

범위 기본 값 매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 

및 읽기/
쓰기

[Cust] 

[fcty]   
맞춤식 메뉴

[`par]
[ Par]

맞춤식 메뉴
매개변수 1 - 20
홈 페이지에 표시될 
매개변수를 선택합니다 .

매개변수 1 값이 홈 
페이지의 디스플레이 
위쪽에 표시됩니다 .  
홈 페이지의 위로 
또는 아래로 키로 
변경될 수 없습니다 .

매개변수 2 값이 홈 
페이지의 디스플레이 
아래쪽에 표시됩니다 . 
매개변수가 쓸 수 
있는 경우, Up(위로) 
또는 Down(아래로) 
키로 변경될 수 
있습니다 .

Advance(전진) 키 ‰
로 다른 홈 페이지 
매개변수 사이를 
스크롤합니다 .

[nonE] 없음

[`l;st] 한도 상태

[`L;hy] 한도 
히스테리시스(Limit 
Hysteresis)

[`Lh;S] 상한 설정치
(Limit High Set 
Point)

[`LL;S] 하한 설정치
(Limit Low Set 
Point)

[CUSt] 맞춤식 메뉴

[`A;hy] 알람 
히스테리시스
(Alarm Hysteresis)

[`A;hi] 알람 높은 
설정치 (Alarm 
High Set Point)

[`A;Lo] 알람 낮은 
설정치 (Alarm Low 
Set Point)

[USr;r] 사용자 복원 
설정

[`C_F] 표시 단위 
(Display Units)

[`i;CA] 입력 보정 
오프셋 (Calibration 
Offset)

[`Pro] 프로세스

참고: 홈 
페이지

항상 표시 - - - - - - - - - - - - - - - -

[`iid] 
[ iid]

맞춤식 설정(1 - 20)
인스턴스 ID
매개변수의 어느 
인스턴스를 선택할지 
것인지 선택합니다 .

1 - 4 - - - - 상응하는 
클래스 
구성원에 
대해 
유효한 
인스턴스가 
하나만 
있을 경우, 
활성이 
아니며 
그렇지 
않을 경우 
활성 . 

- - - - - - - - - - - - - - - -

[`LoC]  
[FCty] 
보안 설정 메뉴 

[LoC;o]
[LoC .o]

보안 설정
작동 페이지

작동 페이지의 보안 
레벨을 변경합니다 . 

1 - 3 2 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[pas;e]
[LoC .P]

보안 설정
암호 활성화

보안 기능을 켜거나 
끕니다 .

[`off] 꺼짐 (Off)
[``on] 켜짐(On)

꺼짐 
(Off)

암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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공장 페이지

디스플레이 매개변수 이름
설명

범위 기본 값 매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 

및 읽기/
쓰기

[rLoC]
[rLoC]

보안 설정
읽기 잠금

읽기 보안 허가 수준을 
설정함 . 사용자는 
선택된 수준 및 그 
이하의 모든 수준에 
액세스할 수 있습니다 .

설정 잠금 보안 레벨이 
읽기 잠금 보안보다 
낮을 경우 읽기 
잠금 보안 레벨이 
우선합니다 .

1 - 5 5 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[SLoC]
[SLoC]

보안 설정
쓰기 보안

쓰기 보안 허가 수준을 
설정함 . 사용자는 
선택된 수준 및 그 
이하의 모든 수준에 
액세스할 수 있습니다 .

설정 잠금 보안 레벨이 
읽기 잠금 보안보다 
낮을 경우 읽기 
잠금 보안 레벨이 
우선합니다 .

0 - 5 5 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[loC;l]
[LoC .L]

보안 설정
잠긴 액세스 레벨

보안이 활성화된 경우 
사용자 레벨 메뉴 
가시성을 결정합니다 . 
암호 보안 아래의 기능 
섹션을 참조하십시오 .

1 - 5 5 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[roll]
[roLL]

보안 설정
롤링 암호

전원이 순환될 때마다 
새로운 Public(공개) 
키가 표시됩니다 .

[`off] 꺼짐 (Off)
[``on] 켜짐(On)

꺼짐 
(Off)

암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[pas;u]
[PAS .u]

보안 설정
사용자 암호

암호 보안을 통해 
사용할 수 있는 메뉴에 
대한 액세스 권한을 
획득할 때 사용합니다 .

10 - 999 63 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

[pas;a]
[PAS .A]

보안 설정
관리자 암호

모든 메뉴에 대한 전체 
액세스 권한을 획득할 
때 사용 .

10 - 999 156 암호 보안 
끄기 또는 
적절한 보안 
액세스

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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공장 페이지

디스플레이 매개변수 이름
설명

범위 기본 값 매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 

및 읽기/
쓰기

[ULoC]  
[FCty] 
보안 설정 메뉴 

[Code]
[CodE]

보안 설정
Public(공개) 키

롤링 암호가 켜져 
있으면 전원을 순환할 
때 임의의 수가 
생성됩니다 . 롤링 
암호가 꺼져 있으면 
고정 수가 표시됩니다 .

고객 특정 0 암호 보안 
켜짐

- - - - - - - - - - - - - - - -

[pass]
[PASS]

보안 설정
암호

사용 가능한 페이지 
및 메뉴에 액세스하는 
권한을 얻기 위해 
사용하는 번호(기능 
섹션의 암호 보안 
참조) .

-1999 - 9999 0 암호 보안 
켜짐

- - - - - - - - - - - - - - - -

[diag]  
[FCty] 
보안 설정 메뉴 

[``Pn]
[ Pn]

진단 메뉴
부품 번호

이 컨트롤러의 부품 
번호를 표시합니다 .

15개 문자 - - - - 인스턴스 1
만 해당

- - - - 0x65 (101)
1
9

115 문자열
RWE

[`rEu]
[ rEu]

진단 메뉴
소프트웨어 개정

이 컨트롤러의 
펌웨어 개정 번호를 
표시합니다 .

1 - 10 - - - - 항상 표시 - - - - 0x65 (101)
1

0x11 (17)

116 문자열
R

[S;bLd]
[S .bLd]

진단 메뉴
소프트웨어 빌드 번호

펌웨어 빌드 번호를 
표시 .

0 - 2,147,483,647 - - - - 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
8  8

0x65 (101)
1
5

- - - - dint
R

[``Sn]
[ Sn]

진단 메뉴
일련 번호

일련 번호를 표시 .

0 - 2,147,483,647 - - - - - - - - - - - - 0x65 (101)
1

0x20 (32)

- - - - 문자열
RWE

[dAtE]
[dAtE]

진단 메뉴
제조일자

날짜 코드를 표시 .

0 - 2,147,483,647 - - - - - - - - 인스턴스 1
Map 1 Map 2
14  14

0x65 (101)
1
8

- - - - dint
RWE

[iP;aC]

[iP .AC]
진단 메뉴
IP 주소 모드

실제 주소 모드(DHCP 
또는 고정 .)

[dhCP] DHCP (1281)
[F;Add] 고정 주소 

(1284)

DHCP Ethernet 
카드가 있는 
경우(부품 
번호 참조) .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;A1]

[ip .F1]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 1

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 169 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

참고: 
4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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공장 페이지

디스플레이 매개변수 이름
설명

범위 기본 값 매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 

및 읽기/
쓰기

[iP;A2]

[ip .F2]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 2

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 254 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;A3]

[ip .F3]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 3

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;A4]

[ip .F4]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 4

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;A5]

[ip .F5]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 4

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[iP;A5]

[ip .F4]
진단 메뉴
IP 실제 주소 파트 5

이 모듈의 실제 IP 
주소 . 네트워크의 각 
장치에는 고유한 주소가 
있어야 함 .

0 - 255 1 주소 모드가 
고정으로 
설정되는 
경우 .

- - - - - - - - - - - - - - - -

[`CAL] 
[FCty] 
보정 메뉴  

[`Mu] 
[ Mv]

보정 메뉴(1)
전기 측정

센서 유형(설정 
페이지, 아날로그 입력 
메뉴) 설정에 상응하는 
단위로 이 입력에 
대한 원시 전기 값을 
읽습니다 .

-3 .4e38 - 3 .4e38 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
400  400

0x68 (104)
1

0x15 (21)

- - - - 부동
R

[ELi;o]
[ELi .o]

보정 메뉴(1)
전기 입력 오프셋

입력 범위의 하한을 
보정하려면 이 값을 
변경합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000

0 .0 항상 표시 인스턴스 1
Map 1 Map 2
378  378

0x68 (104)
1

0xA (10)

- - - - 부동
RWES

[ELi;S]
[ELi .S]

보정 메뉴(1)
전기 입력 경사

입력 값의 경사를 
보정하려면 이 값을 
조정합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000

1 .0 항상 표시  인스턴스 1
Map 1 Map 2
380  380

0x68 (104)
1

0xB (11)

- - - - 부동
RWES

참고: 
4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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공장 페이지

디스플레이 매개변수 이름
설명

범위 기본 값 매개변수는 
다음의 경우 
메뉴에 표시

Modbus 
상대 주소

CIP
클래스 

인스턴스

속성

hex (dec)

Profibus 
색인

데이터 
유형 

및 읽기/
쓰기

[ELo;o]
[ELo .o]

보정 메뉴(3)
전기 출력 오프셋

출력 범위의 하한을 
보정하려면 이 값을 
변경합니다 .

메뉴 2는 출력 3을 
보정합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000

0 .0 컨트롤러에 
프로세스 
출력이 
있음: 3

인스턴스 1
Map 1 Map 2
808  928

0x76 (118)
3
5

- - - - 부동
RWES

[ELo;S]
[ELo .S]

보정 메뉴(3)
전기 출력 경사

출력 값의 경사를 
보정하려면 이 값을 
조정합니다 .

메뉴 2는 출력 3을 
보정합니다 .

-1,999 .000 - 
9,999 .000

1 .0 컨트롤러에 
프로세스 
출력이 
있음: 3

인스턴스 1
Map 1 Map 2
730  850

0x76 (118)
3
6

- - - - 부동
RWES

참고: 
4개 문자 디스플레이에 맞게 일부 값은 반올림됨 . 전체 값은 다른 인터페이스로 읽을 수 
있습니다 .

R: 읽기 
W: 쓰기 
E: EEPROM 
S: 사용자 

설정
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사용자 설정의 저장과 복원
후에 참조를 위해 셋업과 운영 매개 변수 설정 기록은 
아주 중요합니다 . 실수로 인해 변경된 경우, 장비를 실행 
상태로 회복하기 위해 컨트롤러로 돌아가 올바른 설정을 
프로그램 할 필요가 있습니다 .

컨트롤러를 프로그램하여 올바른 실행을 확인한 
후에, 사용자 저장 설정 [USr;S] (공장 페이지, 진단 
메뉴)을 사용하여 설정을 메모리의 특별 섹션의 두 파일 
중 하나에 저장합니다 . 컨트롤러에 있는 설정이 변경되어 
저장된 값으로 돌아가려면, 사용자 복원 설정 [USr;r]  
(공장 페이지, 진단 메뉴)를 사용하여 저장된 설정 중 
하나를 회복합니다 .

디지털 입력 또는 Function(기능) 키는 사용자 설정을 
복원하기 위해 구성될 수도 있습니다 .

참고:  
   컨트롤러에 올바른 설정이 모두 프로그램되었는지 

확인한 후에 상단의 절차를 실행하십시오 . 설정 
저장하기는 이전 저장된 설정 모두를 겹쳐쓰기 합니다 . 
모든 컨트롤러 설정을 문서화해야 합니다 . 

홈 페이지 프로그래밍
Watlow의 특허를 획득한 사용자 지정 메뉴 시스템은 
작동 효율성을 개선합니다 . 사용자 정의된 홈 페이지는 
가장 자주 사용하는 매개변수 값을 모니터링하거나 
변경할 바로가기를 제공합니다 .

최고 20개의 활성 매개변수로 자신의 홈 페이지를 
만들 수 있습니다 . 일반적으로 설정 페이지 작동 
페이지에 위치하는 매개변수가 홈 페이지에 있는 경우, 
양쪽에 액세스할 수 있습니다 . 홈 페이지에서 매개변수를 
변경하는 경우, 원래 페이지에서도 매개변수가 자동으로 
변경됩니다 . 원래 페이지에서 매개변수를 변경하는 경우, 
홈 페이지에서 매개변수가 자동으로 변경됩니다 .

홈 페이지에 기본 매개변수가 자동으로 나타납니다 .

맞춤식 메뉴 [CUSt] (공장 페이지)에서 홈 페이지의 
매개변수 목록을 변경하십시오 .

입력

보정 오프셋 (Calibration Offset)
보정 오프셋으로 장치는 부정확한 센서, 도선 저항 또는 
입력 값에 영향을 주는 다른 요소를 보완할 수 있습니다 . 
양수의 오프셋은 입력 값을 증가시키며 음수의 오프셋은 
입력 값을 감소시킵니다 .

입력 오프셋 값은 보정 오프셋 [`i;CA] (작동 페이지, 
아날로그 입력 메뉴)으로 보거나 변경될 수 있습니다 .

  

  

   
(Negative Calibration O�set)

      
 

보정 (Calibration)
아날로그 입력을 보정하려면 응용 프로그램이 활용할 수 
있는 극한의 범위 가까이의 2가지의 전기 신호 또는 저항 
부하를 제공해야 합니다 . 아래 권장 값을 참조하십시오 .

센서 유형 낮은 소스 높은 소스

열전대 0 .000 mV 50 .000 mV

밀리볼트 0 .000 mV 50 .000 mV

볼트 0 .000V 10,000V

밀리암페어 0 .000 mA 20 .000 mA

100 Ω RTD 50 .00 Ω 350 .00 Ω

1,000 Ω RTD 500 .00 Ω 3,500 .00 Ω

열전대 또는 프로세스 입력은 다음 단계를 따르십시오 .

1 . 보정하려는 입력까지 낮은 소스 신호를 적용합니다 . 
신호를 측정하여 정확한지 확인합니다 .

2 . 입력에 대한 전기 측정 [`Mu] (공장 페이지, 보정 
메뉴) 값을 읽습니다 .

3 . 낮은 소스 신호에서 이 값을 빼서 오프셋 값을 
계산합니다 .

4 . 이 입력에 대한 전기 오프셋 [ELi;o] (공장 페이지, 
보정 메뉴)을 오프셋 값으로 설정합니다 .

5 . 전기 측정을 확인하여 신호와 일치하는지 
확인합니다 . 일치하지 않을 경우, 전기 오프셋을 다시 
조정합니다 .

6 . 이 입력까지 높은 소스 신호를 적용합니다 . 신호를 
측정하여 정확한지 확인합니다 .

7 . 이 입력에 대한 전기 측정 값을 읽습니다 .

8 . 낮은 소스 신호를 이 값으로 나누어서 증대 값을 
계산합니다 .

9 . 이 입력에 대한 전기 경사 [ELi;S] (공장 페이지, 
보정 메뉴)을 계산된 증대 값으로 설정합니다 .

10 . 전기 측정을 확인하여 신호와 일치하는지 
확인합니다 . 일치하지 않을 경우, 전기 경사를 다시 
조정합니다 .

전기 오프셋을 0으로 전기 경사를 1로 설정하여 공장 
보정으로 복원합니다 .
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RTD 입력에 대해 다음 단계를 따르십시오 .

1 . 낮은 소스 저항을 측정하여 정확한지 확인합니다 . 
보정하려는 입력까지 낮은 소스 저항을 연결합니다 .

2 . 입력에 대한 전기 측정 [`Mu] (공장 페이지, 보정 
메뉴) 값을 읽습니다 .

3 . 낮은 소스 저항에서 이 값을 빼서 오프셋 값을 
계산합니다 .

4 . 이 입력에 대한 전기 오프셋 [``E;o] (공장 페이지, 
보정 메뉴)을 오프셋 값으로 설정합니다 .

5 . 전기 측정을 확인하여 저항과 일치하는지 
확인합니다 . 일치하지 않을 경우, 전기 오프셋을 다시 
조정합니다 .

6 . 높은 소스 저항을 측정하여 정확한지 확인합니다 . 이 
입력에 높은 소스 신호를 연결합니다 .

7 . 이 입력에 대한 전기 측정 값을 읽습니다 .

8 . 낮은 소스 신호를 이 값으로 나누어서 증대 값을 
계산합니다 .

9 . 이 입력에 대한 전기 경사 [ELi;S] (공장 페이지, 
보정 메뉴)을 계산된 증대 값으로 설정합니다 .

10 . 전기 측정을 확인하여 신호와 일치하는지 
확인합니다 . 일치하지 않을 경우, 전기 경사를 다시 
조정합니다 .

전기 오프셋을 0으로 전기 경사를 1로 설정하여 공장 
보정으로 복원합니다 .

필터 시간 상수

필터링은 최초 필터 시간 상수를 신호에 적용하여 
입력 신호를 원활하게 합니다 . 표시된 값을 필터링하면 
모니터링하기가 수월합니다 . 신호를 필터링하면 잡음이 
있거나 매우 동적인 시스템에서 PID 제어의 성능을 
개선할 수 있습니다 .

필터 시간 간격을 필터 시간 [`FiL] (설정 페이지, 
아날로그 입력 메뉴)으로 조정합니다 .

예: 필터 값이 0 .5초일 때 프로세스 입력 값이 0에서 
100으로 일시적으로 변화하여 100에서 머무를 경우, 
디스플레이는 5회 상수의 필터 값 또는 2 .5초 후에 100을 
가리키게 됩니다 . 

  

   

  

센서 선택

열전대, RTD 또는 프로세스 발신기와 같은 입력 장치를 
서로 연결하기 위해 컨트롤러를 구성해야 합니다 . 입력 
장치를 선택할 때 컨트롤러는 입력 선형화를 센서와 
일치하도록 컨트롤러를 자동으로 설정합니다 . 상한 및 
하한도 설정하여 설정치 상한 및 하한 값을 제한합니다 .

센서 유형을 센서 유형 [`Sen](설정 페이지, 
아날로그 입력 메뉴)으로 조정합니다 .

참고: 
EZ-ZONE® PM에는 프로세스 입력을 위한 개방 센서 감지 
기능이 없습니다 .

설정치 하한 및 상한

컨트롤러는 설정치 하한 및 설정치 상한 사이의 값으로 
설정치를 억제합니다 .

설정치 범위를 낮은 설정치 [sp;ll] 및 높은 설정치 
[sp;lh] (설정 페이지, 루프 메뉴)로 설정하십시오 .

스케일 높음 및 스케일 낮음 

아날로그 입력을 프로세스 전압 또는 프로세스 전류 
입력으로 선택한 경우, 전압 또는 전류값을 하한 및 
상한으로 선택해야 합니다 . 예를 들어 4 - 20mA 입력을 
사용할 경우, 스케일 낮은 값은 4 .00mA가 되며 스케일 
높은 값은 20 .00mA가 됩니다 . 일반적으로 사용되는 
스케일 범위는 0 - 20mA, 4 - 20mA, 0 - 5V, 1 - 5V 및 
0 - 10V입니다 .

특별 용도를 위한 다른 단위를 나타내는 스케일 
범위를 만들 수 있습니다 . 반대 작용을 가지는 아날로그 
입력 신호에 대해 높은 값에서 낮은 값까지 스케일을 
반전시킬 수 있습니다 . 예를 들어 50psi는 4mA 신호를 
유발하며 10psi는 20mA 신호를 유발합니다 .

스케일 낮음 및 고저 값은 측정 범위가 일치하지 
않아도 됩니다 . 하한 및 상한 범위와 함께 이 값은 
프로세스 스케일링을 제공하며 컨트롤러가 측정할 수 
없는 값을 포함할 수 있습니다 . 스케일링 값과 관계 없이 
측정된 값은 하드웨어의 전기 측정이 제어합니다 .

스케일 낮음 [`S;Lo] 및 스케일 높음 [`S;hi]을 
사용하여 하한값과 상한값을 선택하십시오 . 범위 하한 
[`r;Lo] 및 범위 상한 [`r;hi] (설정 페이지, 아날로그 
입력 메뉴)으로 표시된 범위를 선택합니다 .
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범위 상한 및 범위 하한

프로세스 입력으로 전류 또는 전압 범위의 하한 및 
상한을 나타내는 값을 선택해야 합니다 . 이 값을 
선택하면 컨트롤러의 디스플레이가 측정의 실제 
작동 단위로 조정될 수 있습니다 . 예를 들어, 습도 
발신기에서의 아날로그 입력은 4-20mA의 프로세스 
신호를 사용하여 0-100% 상대 습도를 나타낼 수 
있습니다 . 하한 스케일을 0으로 설정하면 4mA를 
나타내고 상한 스케일을 100으로 설정하면 20mA
를 나타냅니다 . 디스플레이에서의 표시는 습도 비율을 
나타내며 4-20mA의 압력을 사용하여 0-100%의 범위를 
표시합니다 .

범위 하한 [`r;Lo] 및 범위 상한 [`r;hi] (설정 
페이지, 아날로그 입력 메뉴)으로 하한 및 상한값을 
선택합니다 .

출력

프로세스 값 또는 설정치의 재전송

재전송 기능으로 프로세스 출력은 설정치 또는 프로세스 
값을 나타내는 아날로그 신호를 제공할 수 있습니다 . 
신호는 다른 컨트롤러의 원격 설정치 역할을 하거나 
시간이 지남에 따라 차트 기록기 기록 시스템 성능의 
입력으로서의 역할을 할 수 있습니다 .

재전송 신호 유형을 선택할 때 작업자는 장치의 
입력 임피던스가 재전송된 것을 고려하고 전압 또는 
밀리암페어 중 필요한 신호 유형을 고려해야 합니다 . 

일반적으로 응용 프로그램은 재전송 옵션을 사용하여 
차트 기록기로 변수 중 하나를 기록하거나 다중 영역 
응용에 있어서 컨트롤을 위한 설정치를 생성할 수 
있습니다 .

출력 1과 3은 프로세스 출력으로서 주문할 수 
있으며 재전송에 사용됩니다 . 재전송 [rMt]을 출력 
기능 [``Fn] (설정 페이지, 출력 메뉴)로 선택하십시오 . 
출력 유형 [`o;ty]을 사용하여 출력을 볼트 [uoLt] 
또는 밀리암페어 [`MA]로 설정하십시오 . 재전송 소스 
[`r;Sr]로 재전송할 신호를 선택하십시오 .

스케일 낮음 [`S;Lo] 및 스케일 높음 [`S;hi]을 
사용하여 프로세스 출력 범위를 설정하십시오 . 범위 
하한 [`r;Lo] 및 범위 상한 [`r;hi]을 사용하여 프로세스 
출력으로 재전송 소스를 조정하십시오 .

재전송 소스가 범위 하한 값일 경우, 재전송 출력은 
스케일 낮음 값이 됩니다 . 재전송 소스가 범위 상한 값일 
경우, 재전송 출력은 스케일 높음 값이 됩니다 .

알람
알람은 출력 레벨, 프로세스 값, 온도가 정해진 범위를 
벗어날 때 활성화됩니다 . 사용자는 언제 어떻게 알람을 
시작하며 어떤 조치를 취하고 알람 상태가 끝날 때 
자동으로 꺼질지를 구성할 수 있습니다 .

알람 설정치를 설정하기 전에 설정 페이지에서 알람 
출력을 구성하십시오 .

알람은 출력에 할당되지 않아도 됩니다 . 알람은 전면 
패널을 통하거나 소프트웨어를 사용하여 모니터링하고 
제어할 수 있습니다 .

프로세스 알람

프로세스 알람은 알람 상태를 정의하기 위해 하나 또는 
두 개의 절대 설정치를 사용합니다 .

알람 유형을 유형 [`A;ty](설정 페이지, 알람 메뉴)
으로 선택합니다 .

알람 설정치

알람 상한 설정치는 높은 알람을 발동하는 프로세스 값 
또는 온도를 정의합니다 . 이것은 알람 낮은 설정치보다 
높고 센서 범위의 상한보다 낮아야 합니다 .

알람 하한 설정치는 낮은 알람을 발동하는 온도를 
정의합니다 . 이것은 알람 높은 설정치보다 낮고 센서 
범위의 하한보다 높아야 합니다 .

낮은 설정치 [`A;Lo] 및 높은 설정치 [`A;hi] (작동 
페이지, 알람 메뉴)를 사용하여 알람 설정치를 보거나 
변경하십시오 .

알람 히스테리시스 (Alarm Hysteresis)
프로세스 값이 알람 상한 또는 하한 설정치에 도달할 
때 알람 상태가 발동됩니다 . 알람 히스테리시스는 
알람이 제거되기 전에 프로세스가 정상적인 작동 범위로 
되돌아가는 정도를 정의합니다 .

알람 히스테리시스는 각 알람 설정치 안의 
영역입니다 . 이 영역은 알람 하한 설정치에 히스테리시스 
값을 더하거나 알람 상한 설정치에서 히스테리시스 값을 
제외하여 정의됩니다 .

알람 히스테리시스를 히스테리리스 [`A;hy](설정 
페이지, 알람 메뉴)로 보고 변경하십시오 .

  

  

     
(Alarm High Set Point)

   
(Alarm Low Set Point)

  
(Alarm Set Points and Hysteresis)

  (Alarm Hysteresis)

  (Alarm Hysteresis)
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알람 래칭 (Alarm Latching)
래칭 알람은 알람 상태가 경과한 후에도 활성화된 
상태를 유지합니다 . 래칭된 경보를 제거하려면 Reset(
재설정) RESET키를 누릅니다 . 사용자만 비활성화할 수 
있습니다 . 래칭되지 않은(자가 해제) 알람은 알람 상태가 
경과했을 때 자동으로 비활성화됩니다 .

알람 래칭을 래칭 [`A;LA](설정 페이지, 알람 메뉴)로 
켜거나 끄십시오 .

  

 

 

   

  (Alarm High Set 
Point)    

   
.     

   .  
  . 

     
(Alarm High Set Point)    

  
(Alarm Hysteresis)

알람 음소거

알람 음소거로 작업자는 컨트롤러가 알람 상태인 
동안 알람 출력을 비활성화할 수 있습니다 . 알람 출력 
기능을 다시 활성화하려면 프로세스 값 또는 온도가 
히스테리시스 영역 이상으로 정상 작동 범위에 속해야 
합니다 .

알람 음소거를 음소거 [`A;Si](설정 페이지, 알람 
메뉴)로 켜거나 끄십시오 .

알람 차단

알람 차단은 시스템이 시작된 후 워밍업할 수 있도록 
합니다 . 알람을 차단하면 프로세스 온도가 알람 하한 
설정치보다 낮으면 알람이 시작되지 않습니다 . 알람 
기능을 활성화하려면 프로세스 온도가 히스테리시스 
영역 이상으로 정상 작동 범위에 속해야 합니다 .

차단 [`A;bL] (설정 페이지, 알람 메뉴)로 알람을 
차단하거나 차단 해제하십시오 .

페이지와 메뉴를 숨기기 위해 잠금 사용
매개변수 설정의 의도하지 않은 변경이 안전 문제나 가동 
중지를 야기할 수 있는 경우, 잠금 기능을 사용하여 더 
안전하게 할 수 있습니다 . 

공장 페이지의 각 메뉴와 공장 페이지를 제외한 각 
페이지에는 각각 보안 레벨이 할당되어 있습니다 . 잠금 
메뉴(공장 페이지)에 있는 매개변수를 사용하여 이 
메뉴와 페이지에 대한 읽기 및 쓰기 액세스를 변경할 수 
있습니다 . 

잠금 메뉴

잠금 메뉴에는 4가지 매개변수가 있습니다(공장 페이지):
•  잠금 동작 페이지 [LoC;o]는 동작 페이지에 대한 보안 

레벨을 설정합니다 . (기본값: 2)
 참고:

   홈 및 설정 페이지 잠금 레벨은 고정되어 있으며 
변경할 수 없습니다 .

•	 	암호 보안 활성화 [pas ;e]는 암호 보안 기능을 켜거나 
끕니다 . (기본값: 꺼짐 (Off))

•  잠금 보안 읽기 [rLoC]는 액세스할 페이지를 
결정합니다 . 사용자는 선택된 수준 및 그 이하의 모든 
수준에 액세스할 수 있습니다 . (기본값: 5)

•  잠금 보안 설정 [SLoC]은 액세스할 페이지에서 쓸 수 
있는 매개변수를 결정합니다 . 사용자는 선택된 수준 및 
그 이하의 모든 수준에 쓸 수 있습니다 . (기본값: 5) 

아래 표는 설정 잠금 보안 프롬프트 및 읽기 잠금 
보안 프롬프트를 위한 다양한 레벨의 잠금을 보여주고 
있습니다 . 설정 잠금에는 6개 보안 레벨(0-5)이 있으며 
읽기 잠금에는 5개 레벨(1-5)이 있습니다 . 따라서 레벨 
"0"은 설정 잠금에만 적용됩니다 . "Y"는 예와 같고(쓰기/
읽기 가능), "N"은 아니오(쓰기/읽기 불가능)와 같습니다 . 
컬러가 있는 셀은 한 레벨과 다음 레벨을 구분짓습니다 .

잠금 보안 [SLoC] 및 [rloC]

잠금 레벨 0 1 2 3 4 5
홈 페이지 Y Y Y Y Y Y
작동 페이지 N N Y Y Y Y
설정 페이지 N N N N Y Y

공장 페이지

맞춤식 메뉴 N N N N N Y
진단 메뉴 N Y Y Y Y Y
보정 메뉴 N N N N N Y

잠금 메뉴

[LoC;O] N Y Y Y Y Y

[pas ;e] N Y Y Y Y Y

[rloC] Y Y Y Y Y Y

[sloC] Y Y Y Y Y Y
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다다 다다 다다 다다 다다다다다 다다 다다다다다다 다다다다 다다다 다다다다 다다다다.
1 . 동작 페이지에 대한 액세스를 잠글 수 있지만 

기본 프로파일 페이지와 동작 페이지 보안 레벨을 
변경하여 프로파일 메뉴에 대한 작업자 액세스는 
허용합니다 . 잠금 동작 페이지 [LoC;o]를 3으로 
변경하고 잠금 프로파일링 페이지 [LoC;P]를 2로 
바꿉니다 . 설정 잠금 보안 [SLoC]이 2 이상으로 
설정되고 읽기 잠금 보안 [rLoC]이 2로 설정된 
경우, 프로파일링 페이지와 홈 페이지에 액세스할 
수 있으며 모든 쓰기 가능한 매개변수를 쓸 수 
있습니다 . 2보다 큰 보안 레벨이 있는 페이지는 
잠깁니다 
(액세스 불가능) .

2 . 설정 잠금 보안 [SLoC]이 0으로 설정되고 읽기 잠금 
보안 [rLoC]이 5로 설정된 경우, 모든 페이지에 
액세스할 수 있지만 하나의 예외를 제외하고 모든 
페이지나 메뉴에 대해 변경이 허용되지 않습니다: 
설정 잠금 보안 [SLoC]은 높은 레벨로 변경할 수 
있습니다 .

3 . 작업자는 모든 메뉴를 읽으려고 하지만 매개변수는 
변경할 수 없습니다 .

 공장 페이지, 잠금 메뉴에서 읽기 잠금 보안 [rLoC]
을 5로 설정하고 설정 잠금 보안 [SLoC]을 0로 
설정하십시오 .

4 . 작업자가 홈 페이지와 프로파일링 페이지에 읽고 
쓰려고 하므로 다른 모든 페이지와 메뉴를 잠급니다 .

 공장 페이지, 잠금 메뉴에서 읽기 잠금 보안 [rLoC]
을 2로 설정하고 설정 잠금 보안 [SLoC]을 2로 
설정하십시오 .

 공장 페이지, 잠금 메뉴에서 잠금 동작 페이지 
[LoC;O]를 3으로 설정하고 설정 프로파일링 페이지 
[LoC;P]를 2으로 설정하십시오 .

5 . 작업자가 동작 페이지, 설정 페이지, 프로파일링 
페이지, 진단 메뉴, 잠금 메뉴, 보정 메뉴, 맞춤식 
메뉴를 읽으려고 합니다 . 작업자는 홈 페이지도 읽고 
쓰려고 합니다 .

 공장 페이지, 잠금 메뉴에서 읽기 잠금 보안 [rLoC]
을 1로 설정하고 설정 잠금 보안 [SLoC]을 5로 
설정하십시오 .

 공장 페이지, 잠금 메뉴에서 잠금 동작 페이지 
[LoC;O]를 2으로 설정하고 설정 프로파일링 페이지 
[LoC;P]를 3으로 설정하십시오 .

암호 보안 사용 

제한된 수의 메뉴를 볼 수 있고 보안 암호 없이는 다른 
메뉴에 대한 액세스를 제공하지 않는 제어에 높은 레벨의 
보안을 적용하는 것이 좋습니다 . 적절한 암호 없이는 
메뉴에 액세스할 수 없습니다 . [`loC] 메뉴 아래의 공장 
페이지에서 암호 활성화 [pas ;e]가 켜짐으로 설정된 
경우 암호 보안 무시가 유효하게 됩니다 . 유효하게 될 
경우, 암호가 없는 사용자가 볼 수 있는 페이지는 잠긴 
액세스 레벨 [loC;L] 프롬프트에 정의되어 있습니다 . 
한편 암호가 있는 사용자는 읽기 잠금 보안 [rloC]으로 
제한되는 가시성을 가집니다 . 예로서 암호 활성화 및 
잠금 액세스 레벨 [loC;L] 을 1로 설정하고 [rloC]을 
3으로 설정한 경우, 암호가 없는 사용자가 사용 가능한 
페이지는 홈 및 공장 페이지로 제한됩니다(잠긴 레벨 
1) . 사용자 암호를 입력한 경우, 레벨 3 액세스가 정의한 
대로 설정 페이지만 제외하고 모든 페이지에 액세스할 수 
있습니다 . 

암호 보안 활성화 방법 

Reset(재설정) RESET 키와 Advance(전진) ‰ 키를버튼을 약 
6초 동안 눌러 공장 페이지로 갑니다 . Down(아래로) ¯ 
키를 한 번 눌러 [`loC] 메뉴로 갑니다 . 암호 활성화 
[pas ;e] 프롬프트가 보일 때까지 Advance(전진) ‰ 키를 
다시 누릅니다 . 마지막으로 위로 또는 아래로 키를 눌러 
켭니다 . 켜지면 4개의 새로운 프롬프트가 나타납니다 .

1 .  [loC;l], 위의 잠금 표에 해당하는 잠긴 액세스 
레벨(1-5) .

2 .  [roll] 롤링 암호는 전원을 순환할 때마다 고객 
코드를 변경합니다 .

3 .  [pas ;u] 사용자가 제어에 대한 액세스 권한을 
획득하는데 필요한 사용자 암호 .

4 .  [pas ;a], 제어에 대한 관리 액세스 권한을 
획득하는데 필요한 관리자 암호 .

관리자는 사용자 또는 관리자 암호를 변경하거나 
기본 상태로 둘 수 있습니다 . 암호 보안이 활성화되면 
관리자 이외에 다른 사람이 볼 수 없습니다 . 다음 
공식에서 알 수 있듯이 사용자 또는 관리자는 제어에 
대한 더 높은 레벨의 액세스 권한을 획득하기 위해 
암호를 알아야 합니다 . Reset(재설정) RESET 키를 눌러 이 
메뉴에서 벗어나십시오 . 메뉴에서 나오면 암호 보안이 
활성화됩니다 .

제어에 대한 액세스 권한을 획득하는 방법

액세스 불가능한 페이지 또는 메뉴에 대한 액세스를 
획득하려면 공장 페이지로 가서 [UloC] 메뉴를 
입력합니다 . 그리고 다음 단계를 따르십시오 .

참고: 

  암호 보안(암호 활성화 [pas ;e])이 활성화되면 아래 
처음 단계에서 설명한 두 프롬프트가 보이지 않게 
됩니다 . 알 수 없는 경우, 처음 제어를 설정한 개인 
또는 회사에 전화하십시오 .

1 .  사용자 암호 [pas ;u] 또는 관리자 암호 [pas ;a]를 
획득합니다 .

2 .  코드 [Code] 프롬프트가 표시될 장소에서 Advance 
(전진) ‰ 키를 한 번 누릅니다 .
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참고:

a .  롤링 암호가 꺼진 경우, Advance(전진) 키를 한 
번 더 눌러 암호 [pass] 프롬프트가 표시되도록 
합니다 . 단계 7a 또는 8a로 진행합니다 . Up(위로) 
¿ 또는 Down(아래로) ¯ 화살표 키를 눌러 사용자 
또는 관리자 암호를 입력하십시오 . 입력한 후 2
초 동안 Reset(재설정) RESET 키를 눌러 홈 페이지로 
돌아갑니다 . 

b .  롤링 암호 [roll]가 켜진 경우, 단계 3 - 9로 
진행하십시오 .

3 .  코드 [Code] 프롬프트(공개 키)가 제어 표면에 
보인다고 가정하고 Advance(전진) 키를 눌러 암호 
[pass] 프롬프트로 진행하십시오 . 그렇지 않을 경우, 
위에서 설명한 대로 공장 페이지로 돌아갑니다 .

4 .  사용자 또는 관리자에 대해 아래에 정의된(7b 또는 
8b) 계산을 실행합니다 . 

5 .  Up(위로) ¿ 및 Down(아래로) ¯ 화살표 키 또는  
EZ-ZONE 구성 소프트웨어를 사용하여 상부 
디스플레이에 계산 결과를 입력합니다 . 

6 .  Reset(재설정) RESET 키를 2초 동안 눌러 공장 페이지를 
종료합니다 .

사용자 및 관리자가 암호를 계산하기 위해 사용하는 
공식:

암호 동일:

7 . 사용자

 a .  롤링 암호 [roll]가 꺼진 경우 암호 [pass]는 
사용자 암호 [pas ;u]와 같습니다 .

 b.  롤링 암호 [roll]가 켜진 경우, 암호 [pass]는 
다음과 같습니다:  
( [pas ;u] x 코드) 모드 929 + 70

8. 관리자

 a .  롤링 암호 [roll]가 꺼진 경우 암호 [pass]는 
사용자 암호 [pas ;a]와 같습니다 .

 b.  롤링 암호 [roll]가 켜진 경우, 암호 [pass]는 
다음과 같습니다:  
( [pas ;a] x 코드) 모드 997 + 1000

암호가 없는 사용자 사이의 차이

암호가 있는 사용자와 관리자

암호 보안 [pas ;e] 을 활성화하지 않으면 읽기 [rloC] 
및 쓰기 [sloC] 잠금을 통해 제한이 적용됩니다 . 
이 섹션의 첫 번째 단원에서 설명했듯이 암호 보안이 
활성화되면 잠긴 액세스 레벨 [loC;l], [rloC] 및 
[sloC]로 적용되며 잠긴 액세스 레벨이 우선시됩니다 . 

 -  암호가 없는 사용자는 잠긴 액세스 레벨 [loC;l]로 
제한되는 페이지 가시성을 가집니다 .

 -  암호가 있는 사용자는 읽기 잠금 보안 [rloC]으로 
제한되는 페이지 가시성이 있으며 잠금 [`loC] 
메뉴에 대한 액세스 권한이 없습니다 .

 -  관리자는 읽기 잠금 보안 [rloC]에 따라 
제한되지만 관리자는 잠금 메뉴에 대한 액세스 
권한을 가지고 읽기 잠금을 변경할 수 있습니다 .
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제 9장: 부록
문제해결 알람, 오류 및 제어 문제 

표시 설명 가능한 원인 시정 조치

알람이 제거 또는 
재설정되지 않음

알람이 키패드나 디지널 
입력으로 제거 또는 
재설정되지 않음 

•알람 래칭이 활성  

•알람이 잘못된 출력으로 설정  

•알람이 잘못된 소스로 설정  

• 센서 입력이 알람 설정치 범위를 벗어남 

•알람 설정치가 잘못됨  

•알람이 잘못된 유형으로 설정  

•디지털 입력 기능이 잘못됨

• 프로세스가 범위 내이거나 래칭이 
비활성화된 경우 알람을 재설정

• 알람 소스 인스턴스를 수정하도록 출력 
설정

• 입력 인스턴스를 수정하도록 알람 소스 
설정

• 센서 입력이 알람 범위를 벗어난 원인을 
수정

• 올바른 트립 지점으로 수정하도록 알람 
설정치를 설정

• 디지털 입력 기능 및 소스 인스턴스를 
설정

알람이 울리지 않음 알람이 출력을 활성화하지 않음 •알람 음소거가 활성화

•알람 차단이 활성화

•알람이 잘못된 출력으로 설정  

•알람이 잘못된 소스로 설정  

•알람 설정치가 잘못됨  

•알람이 잘못된 유형으로 설정 

•필요한 경우 알람 음소거를 비활성화 

•필요한 경우 알람 차단을 비활성화 

• 알람 소스 인스턴스를 수정하도록 출력 
설정

• 입력 인스턴스를 수정하도록 알람 소스 
설정

• 올바른 트립 지점으로 수정하도록 알람 
설정치를 설정

[AL;E1] 알람 오류

[AL;E2] 

[AL;E3] 

[AL;E4] 

센서 입력이 부족하여 알람 
상태를 결정할 수 없음

•센서가 잘못 배선되거나 열림

•센서 유형의 잘못된 설정

•보정 고장

•배선을 수정 또는 센서 교체

•사용한 센서에 설정 일치 

•컨트롤러 보정 확인

[AL;L1] 알람 낮음

[AL;L2] 

[AL;L3] 

[AL;L4] 

센서 입력이 낮은 알람 설정치 
아래임 

•온도가 알람 설정치 미만임

• 알람이 래칭으로 설정되었으며 과거에 
알람이 울림

•잘못된 알람 설정치

•잘못된 알람 소스 

•저온의 원인 확인 

•래칭된 알람 제거 

•올바른 알람 설정치 수립

•알람 소스를 올바른 설정으로 설정 

[AL;h1} 알람 높음

[AL;h2] 

[AL;h3] 

[AL;h4] 

센서 입력이 높은 알람 설정치 
초과 

•온도가 알람 설정치보다 큼

• 알람이 래칭으로 설정되었으며 과거에 
알람이 울림

•잘못된 알람 설정치

•잘못된 알람 소스

•고온의 원인 확인 

•래칭된 알람 제거 

•올바른 알람 설정치 수립

•알람 소스를 올바른 설정으로 설정

[Er;i1] 오류 입력 센서가 컨트롤러에 유효한 
신호를 제공하지 않음 

•센서가 잘못 배선되거나 열림

•센서 유형의 잘못된 설정

•보정 고장 

•배선을 수정 또는 센서 교체

•사용한 센서에 설정 일치 

•컨트롤러 보정 확인

한도가 제거 또는 
재설정되지 않음

한도가 키패드나 디지털 
입력으로 제거 또는 
재설정되지 않음

• 센서 입력이 한도 설정치 범위를 벗어남 

•한도 설정치가 잘못됨 

•디지털 입력 기능이 잘못됨 

• 센서 입력이 한도 범위를 벗어난 원인을 
수정

• 올바른 트립 지점으로 수정하도록 한도 
설정치를 설정

• 디지털 입력 기능 및 소스 인스턴스를 
설정 

[Li;E1] 한도 오류

 

센서 입력이 부족하여 한도 
상태를 결정할 수 없음, 
한도가 안 맞게 됨 

•센서가 잘못 배선되거나 열림

•센서 유형의 잘못된 설정 

•보정 고장 

•배선을 수정 또는 센서 교체

•사용한 센서에 설정 일치 

•컨트롤러 보정 확인

[Li;L1] 하한

 

센서 입력이 하한 설정치 
아래임 

•온도가 한도 설정치 미만임

•출력 래치 제한 및 재설정 필요

•잘못된 알람 설정치

•저온의 원인 확인 

•한도 제거

•올바른 한도 설정치 수립
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표시 설명 가능한 원인 시정 조치

[Li;h1] 상한 센서 입력이 높은 한도 설정치 
초과 

•온도가 한도 설정치 초과

•출력 래치 제한 및 재설정 필요

•잘못된 알람 설정치 

•고온의 원인 확인 

•한도 제거

•올바른 한도 설정치 수립 

디스플레이 없음 디스플레이 표시 또는 LED 
점등 없음 

•컨트롤러로의 전원이 꺼짐 

•퓨즈 열림

•차단기 오작동 

•안전 연동 스위치 열림

•별도 시스템 한도 제어가 활성화됨

•배선 오류

•컨트롤러로의 전압 잘못됨

•전원 켜기 

•퓨즈 교체

•차단기 재설정 

•연동 스위치 닫기 

•한도 재설정 

•배선 문제 수정 

•올바른 전압 공급, 부품 번호 확인

직렬 통신 없음 컨트롤러와 직렬 통신을 할 수 
없음 

•주소 매개변수가 잘못됨 

•잘못된 프로토콜을 선택

•전송 속도가 잘못됨 

•패리티 잘못됨 

•배선 오류

•EIA-485 변환기 문제 

•잘못된 컴퓨터 또는 PLC 통신 포트 

•잘못된 소프트웨어 설정  

•종단 저항기가 필요할 수 있음 

•네트워크에 고유한 주소 설정

•장치 사이의 프로토콜 일치 

•장치 사이의 전송 속도 일치 

•장치 사이의 패리티 일치 

•배선 문제 수정 

•설정 확인 또는 변환기 교체 

•올바른 통신 포트를 설정 

• 컨트롤러와 일치하도록 소프트웨어 
설정을 수정 

• 마지막 컨트롤러의 전체 EIA-485에 120 
Ω 저항기 배치

온도 손실 프로세스 값이 설정치를 지나 
계속 증가 또는 감소 . 

•컨트롤러 출력이 잘못 프로그래밍됨 

•열전대 반대 배선

•컨트롤러 출력이 잘못 배선됨

•히터 단락 

• 컨트롤러로의 전원 컨트롤러 연결에 
결함이 있음 

•컨트롤러 출력에 결함 있음 

• 출력 기능이 올바른지 확인(가열 또는 
냉각)

•센서 배선 수정(빨간색 선이 음극) 
•배선을 확인하고 수정 

•히터 교체

•전원 컨트롤러를 교체 또는 수리  

•컨트롤러를 교체 또는 수리

[`100] 장치 오류

[rEtn] 

전원을 켤 때 컨트롤러가 내부 
오작동 메시지를 표시함 . 

•컨트롤러에 결함 있음 •컨트롤러를 교체 또는 수리 

액세스 불가능한 메뉴 [`SEt], [OPEr], [FCty] 또는 
[ProF] 메뉴나 홈페이지의 
특정 프롬프트에 액세스할 
수 없음 

•잠금 또는 보안이 잘못된 레벨로 설정

•디지털 입력이 키패드 잠금으로 설정됨 

•맞춤식 매개변수가 잘못됨

•공장 페이지에서 잠금 설정을 확인 

•디지털 입력 상태 변경

•공장 페이지에서 맞춤식 매개변수 변경 

EZ-Key가 작동 안 함 EZ-Key가 필요한 기능을 
활성화하지 않음 

•EZ-Key 기능이 잘못됨 

•EZ-Key 기능 인스턴스가 잘못됨 

•키패드 오작동

•EZ-Key 기능을 설정 메뉴에서 확인 

•기능 인스턴스가 올바른지 확인 

•컨트롤러를 교체 또는 수리
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제품 사양
라인 전압/전원 (최소/최대 등급)
•	 85 ~ 264VÅ (ac), 47 ~ 63Hz
•	 20 ~ 28VÅ (ac), 47 ~ 63Hz
•	 12 ~ 40VÎ (dc)
•	 14VA의 최대 전력 소비(PM4, 8 및 9)
•	 10VA 최대 전력 소비(PM3, 6)
•	 전원 공급 차단시 비 휘발성 메모리를 통한 데이터 보존

•	 SEMI F47-0200 준수, 그림 R1-1 순시 전압 저하 요건 충족:  
24VÅ(ac) 이상에서 

환경
•	 -18 ~ 65°C (0 ~ 149°F) 작동 온도

•	 -40 ~ 85°C (-40 ~ 185°F) 저장 온도

•	 0 - 90% 상대습도, 비응축

정밀도
•	 보정 정밀도 및 센서 적합성: ±0 .1% 범위, ±1°C : 보정된 주위 

온도 및 정격 라인 전압 기준

•	 유형 R, S, B; 0 .2%

•	 타입 T, -50°C 미만; 0 .2%

•	 보정 주위 온도: 77 ±5°F (25±3°C)
•	 정밀도 범위:1000 °F (540°C) 이상

•	 온도 안정도: 대기중 최대 ±0 .1°C/°C (±0 .1°F/°F) 상승

제품 인증
•	 UL® UL® 61010-1 File E185611에 열거

•	 UL® CSA C22 .2 No .61010-1-04 검토

•	 UL® 50Type4X, NEMA 4X 실내 장소, IP66 전면 패널 봉합

•	 FM Class 3545 File 3029084 온도 한도 스위치

•	 CE-RoHS 준수 및 W .E .E .E . 적용 선언문 참조 

•	 ODVA-EtherNet/IP™ 및 DeviceNet 준수

•	 PM3/6 CSA C22 . No . 24 파일 158031 클래스 4813-02

절연된 직렬 통신
•	 EIA 232/485, Modbus® RTU
•	 EtherNet/IP™, DeviceNet™ (ODVA 인증)
•	 Modbus® TCP
•	 Profibus DP

배선 종단 — 터치-세이프(Touch-Safe) 단자
•  입력, 출력 및 컨트롤러 출력 단자는 터치-세이프 형식의 탈착식  

12 ~ 22 AWG임 

범용 입력
•	 열전대, 접지 또는 비접지 센서

•	 20MΩ 초과 입력 임피던스

•	 3µA 개방 센서 감지

•	 최대 2KΩ 소스 저항

•  RTD 2선식 또는 3선식, 백금, DIN 곡선에 100Ω 및 1000Ω 0°C
에서 보정 (0 .00385Ω/Ω/°C)

•	 프로세스, 100Ω에서 0-20mA, 또는 20kΩ에서 0-10VÎ(dc) 입력 
임피던스; 확장 가능, 0-50mV, 0-1000Ω

•	 전위차계: 0 ~ 1,200Ω
•	 역 스케일링

입력 유형

25 Deg 

C에서 

최대 

오류 

정확도 범위 

하한

정확도 범위 

상한
단위

J ±1 .75 0 750 Deg C

K ±2 .45 -200 1250 Deg C

T (0 ~ 350) ±1 .55 0 350 Deg C

T (-200 ~ 0) ±1 .55 -200 0 Deg C

N ±2 .25 0 1250 Deg C

E ±2 .10 -200 900 Deg C

R ±3 .9 0 1450 Deg C

S ±3 .9 0 1450 Deg C

B ±2 .66 870 1700 Deg C

C ±3 .32 0 2315 Deg C

D ±3 .32 0 2315 Deg C

F (PTII) ±2 .34 0 1343 Deg C

RTD, 100 ohm ±2 .00 -200 800 Deg C

RTD, 1000 ohm ±2 .00 -200 800 DegC

mV ±0 .05 -50 50 mV

볼트 (Volts) ±0 .01 0 10
볼트 

(Volts)

mA dc ±0 .02 0 20
mAmps 

DC

mA ac ±5 -50 50
mAmps 

DC

전위차계,  

1K 범위
±1 0 1000 Ohms

작동 범위

입력 유형 범위 하한 범위 상한

J -210 1200

K -270 1371

T -270 400

N -270 1300

E -270 1000

R -50 1767

S -50 1767

B -50 1816

C 0 2315

D 0 2315

F (PTII) 0 1343

RTD (100 ohm) -200 800

RTD (1000 ohm) -200 800

mV -50 50

볼트 (Volts) 0 10

mAdc 0 20

mAac -50 50

전위차계, 1K 범위 0 1200
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작동 범위

저항, 5K 범위 0 5000

저항, 10K 범위 0 10000

저항, 20K 범위 0 20000

저항, 40K 범위 0 40000

서미스터 입력

입력 유형

25 Deg C
에서 최대 

오류 

정확도 

범위 하한

정확도 

범위 상한
단위

서미스터, 

5K 범위
±5 0 5000 Ohms

서미스터, 

10K 범위
±10 0 10000 Ohms

서미스터, 

20K 범위
±20 0 20000 Ohms

서미스터, 

40K 범위
±40 0 40000 Ohms

• 0 ~ 40 KΩ, 0 ~ 20 KΩ, 0 ~ 10 KΩ, 0 ~ 5 KΩ
• 2 .252 KΩ 및 10 KΩ 기준, 77°F (25°C)
• 선형화 곡선

• 타사 서미스터 호환성 요건

Base R @ 

25C
Alpha 

Techniques
Beta 

THERM
YSI

Prompt
[``t;C]

2 .252K 곡선 A 2 .2K3A 004 A

10K 곡선 A 10K3A 016 B

10K 곡선 C 10K4A 006 C

2가지 디지털 입력/출력 옵션 - 2 DIO
•	 디지털 입력 업데이트 속도 10Hz
 - DC 전압

  •	최대 입력 3 mA에서 36VÎ 

  •	0 .25 mA에서 최소 높은 상태 3 V
  •	최대 낮은 상태 2 V
 - 건식 접촉

  •	최소 개방 저항 10KΩ
  •	최대 폐쇄 저항 50KΩ
  •	최대 단락 회로 20 mA
•	 디지털 출력 업데이트 속도 10 Hz
 -  출력 전압 24V, 전류 한도, 출력 6 = 10mA 최대, 출력 5 = 3 폴 

DIN-A-MITE ® 또는 24mA 최대 

출력 하드웨어
•	 30mA 출력 1 및 3, 10mA 출력 4에서 Switched dc = 22 ~ 32VÎ 

(dc)
•	 최대 전류 싱크 100mA 에서 Switched dc/오픈 컬렉터 = 최대 

30VÎ (dc)
•	 무접점 계전기(SSR), 형식 A, 최소 24VÅ (ac) 최대 264V Å (ac)

에서 0 .5A , 광절연, contact suppression 없음, 20 VA 120/240VÅ 
(ac) 파일럿 듀티

•	 전자기계식 계전기, 형식 C, 5A, 24 ~ 240VÅ (ac) 또는 30VÎ (dc) 
최대, 유도 부하, 정격 부하에서 100,000 사이클, 120/240VÅ (ac)
에서 125VA 파일럿 듀티, 24VÅ (ac)에서 25 VA 

•	 전자기계식 계전기, 형식 A, 5A, 24 ~ 240VÅ (ac) 또는 30VÎ (dc) 
최대, 유도 부하, 정격 부하에서 100,000 사이클, 120/240VÅ (ac)
에서 125VA 파일럿 듀티, 24VÅ (ac)에서 25 VA 

•	 범용 프로세스/재전송, 출력 범위 선택 가능: 

 - 0 ~ 10V Î(dc) -> 최소, 1,000Ω 부하 

 - 0 ~ 20mA -> 최대 800Ω 부하 

사용자 인터페이스
•	 듀얼 4 자리, 7 세그먼트 LED 디스플레이

•	 전진, 재설정, 위/아래 방향 키, 모델에 따라 옵션 프로그램 가능한  
EZ-KEY 키

•	 일반 디스플레이 업데이트 속도 1Hz
•	 한도 제어를 포함한 모드느 모델에서 무한대 대신 RESET 키 대체

외형 치수

크기 뒷면 패널
(최대)

너비 높이 문자 높이 표시

1/32
101 .6 
mm

(4 .00 in)

53 .3 mm
(2 .10 in)

30 .9 mm
(1 .22 in)

왼쪽: 7 .59 mm  
(0 .299 in)
오른쪽: 5 .90 mm 
(0 .220 in)

1/4
100 .8 
mm

(3 .97 in)

100 .3 
mm

(3 .95 in)

100 .3 
mm

(3 .95 in)

상부: 11 .43 mm 
(0 .450 in)
중간: 9 .53 mm  
(0 .375 in)
하부: 7 .62 mm  
(0 .300 in)

1/16
101 .6 
mm

(4 .00 in)

53 .3 mm
(2 .10 in)

53 .3 mm
(2 .10 in)

상부: 10 .80 mm 
(0 .425 in)
하부: 6 .98 mm  
(0 .275 in)

1/8 
(H)

101 .6 
mm

(4 .00 in)

100 .3 
mm

(2 .10 in)

53 .9 mm
(1 .22 in)

상부: 11 .4 mm  
(0 .450 in)
중간: 9 .53 mm  
(0 .375 in)
바닥: 7 .62 mm  
(0 .300 in)

1/8 
(V)

101 .6 
mm

(4 .00 in)

53 .3 mm
(2 .10 in)

100 .3 
mm

(3 .95 in)

상부: 11 .4 mm  
(0 .450 in)
중간: 9 .53 mm  
(0 .375 in)
바닥: 7 .62 mm  
(0 .300 in)

무게

1/32 DIN (PM3)
• 컨트롤러: 127 g (4 .5 oz .)

1/8 DIN (PM8 및 9)
• 컨트롤러: 284 g (10 oz .)

1/16 DIN (PM6)
• 컨트롤러: 186 g (6 .6 oz .)

1/4 DIN (PM4)
• 컨트롤러: 331 g (11 .7 oz .)

사용자 설명서
• 사용자 설명서: 172 .82 g 

(6 .11 oz)

Modbus®는 AEG Schneider Automation Inc .의 상표입니다

EtherNet/IP™는 ControlNet International Ltd .의 상표로서 Open 
DeviceNet Vendor Association, Inc .(ODVA)의 라이센스를 받아 사용되고 
있습니다 .

UL®은 Underwriters Laboratories Inc .의 등록상표입니다

DeviceNet™는 Open DeviceNet Vendors Associatlon의 상표입니다 .

참고: 
 이 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다 .
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향상 한도 컨트롤러 모델의 주문 정보

EZ-ZONE®   
TRU-TUNE+®  , -  7-  
             

6   1⁄16 DIN
8   1⁄8 DIN 
9   1⁄8 DIN 
4   1⁄4 DIN
             

L  ,              
M  ,  
D  
           

          
1 100 - 240V~ (ac)          
2 100 - 240V~ (ac) + 2  I/O           
3 24V~ (ac)  15 ~ 36VÎ (dc)           
4 24V~ (ac)  15 ~ 36VÎ (dc), + 2  I/O 
          

1 2         
   1     2          
AJ        5 A,  A        
CJ Switched dc/     5 A,  A        
EJ   5 A,  C   5 A,  A          

A 
1 EIA 485 Modbus RTU  
2 Modbus RTU 232/485      
3 EtherNet/IP™, Modbus TCP      
5 DeviceNet
6 Profibus 
-  EIA-485 –

A 
      

 3 4     
  3    4          
AA                
AJ        5 A,  A
AK        0.5 A,  A          
CA Switched dc/    
CC Switched dc/   Switched DC
CJ Switched dc/     5 A,  A          
CK Switched dc/     0.5 A,  A          
EA   5 A,  C 
EC   5 A,  C Switched DC
EJ   5 A,  C   5 A,  A          
EK   5 A,  C   0.5 A,  A          
FA                
FC     Switched DC        
FJ       5 A,  A        
FK       0.5 A,  A
KK   0.5 A,  A   0.5 A,  A
- PM6 ,  2 – 6 , AA .
         

A 
 

AA  EZ-ZONE  

참고: 
 가지고 계신 컨트롤러 모델은 EZ-ZONE PM 제품군 컨트롤러의 여러 모델 중 하나입니다 . 다른 모델을 보려면 당사 웹 사이트 
 (http://www .watlow .com/literature/pti search .cfm)를 보고 키워드 필드에 EZ-ZONE을 입력합니다 .
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한도 컨트롤러 모델의 주문 정보

           P M  __  __  __  __  __  -  __  A   A   A   A   A   A 

EZ-ZONE® 한도 모델
TRU-TUNE+® 적응 튜닝, 적색-녹색 7-세그먼트 디스플레이
             

3 패널 장착 1/32 DIN
6 패널 장착 1⁄16 DIN
8 패널 장착 1⁄8 DIN 수직
9 패널 장착 1⁄8 DIN 수평
4 패널 장착 1⁄4 DIN
             

L 한도 컨트롤러, 범용 입력부 포함           
M 한도 컨트롤러, 서미스터 포함
D 맞춤식 펌웨어
           

1 100 - 240V~ (ac)          
2 100 - 240V~ (ac) + 2 디지털 I/O 포인트          
3 24V~ (ac) 및 15 ~ 36VÎ (dc)           
4 24V~ (ac) 및 15 ~ 36VÎ (dc), + 2 디지털 I/O 포인트
          

1 2         
  출력 1    출력 2          
AJ 없음     기계식 계전기 5 A, 형식 A        
CJ Switched dc/오픈 컬렉터 기계식 계전기 5 A, 형식 A        
EJ 기계식 계전기 5 A, 형식 C 기계식 계전기 5 A, 형식 A          

A 없음
1 EIA 485 Modbus RTU  
- 표준 버스 EIA-485 항상 포함 – 전체 모델

AAAA 없음
      

AA 표준 EZ-ZONE 전면 플레이트

참고: 
 가지고 계신 컨트롤러 모델은 EZ-ZONE PM 제품군 컨트롤러의 여러 모델 중 하나입니다 . 다른 모델을 보려면 당사 웹 사이트 
 (http://www .watlow .com/literature/pti search .cfm)를 보고 키워드 필드에 EZ-ZONE을 입력합니다 .
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[2one] 영역 동작  37
[`A;bL] 알람 차단  44
[`A;dL] 알람 지연  44
[A;dSP] 알람 디스플레이  44
[`A;hi] 알람 높은 설정치  35, 61
[`A;hy] 알람 히스테리시스  43, 61
[ai;nb] 암시적 입력 조립체  50
[ai;nb] 암시적 입력 조립체 크기  

50
[``Ai] 아날로그 입력 메뉴  33, 38
[`A;LA] 알람 래칭  44, 62
[AL;E1] [AL;E2] [AL;E3] [AL;E4] 

알람 오류 1 ~ 4
홈 페이지  29

[`A;Lg] 알람 논리  43
[AL;h1] [AL;h2] [AL;h3] [AL;h4] 

알람 높음 1 ~ 4
홈 페이지  29

[AL;L1] [AL;L2] [AL;L3] [AL;L4] 
알람 낮음 1 ~ 4

홈 페이지  29
[ALM] 알람 메뉴  34, 43
[`A;Lo] 알람 낮은 설정치  34, 61
[a;loc] Profibus 주소 잠금  48
[ao;nb] 암시적 출력 조립체  50
[ao;nb] 암시적 출력 조립체 크기  

50
[`A;Sd] 알람 측면  44
[`A;Si] 알람 음소거  44
[Attn] 주의  29
[`A;ty] 알람 유형  43, 61
[`CAL] 보정 메뉴  56
[`C_F] 표시 단위(Display Units)  

45, 51
[Chan] 채널 동작  37
[C;led] 통신 LED 동작  37
[Code] Public(공개) 키  55
[CoM] 통신 메뉴  46, 53
[CUSt] 맞춤식 메뉴  28, 59
[dAtE] 제조일자  55
[`dEC]소수점  39
[`dio] 디지털 입력/출력 메뉴  33, 

40
[`dir] 방향(Direction)  40
[`do;S] 디지털 출력 상태  33
[d;prs] 디스플레이 페어  37
[`d;ti] 메뉴 디스플레이 타이머  37
[EiP;E] Ethernet/IP™ 활성화  50
[`Ei;S] 이벤트 입력 상태  33
[ELi;o 전기 오프셋  59, 60
[ELi;o] 전기 입력 오프셋  56
[ELi;S] 전기 입력 경사  56
[ELo;o] 전기 출력 오프셋  57
[Er;i1] 오류 입력

홈 페이지  29
[ELi;S] 전기 경사  59, 60
[``Fi] 디지털 출력 기능 인스턴스  

40
[``Fi] 출력 기능 인스턴스  41, 42
[`FiL] 필터(Filter)  39
[``Fn] 출력 기능  41, 42
[`FUn] Function(기능) 키 메뉴  45
[gLbL] 글로벌 메뉴  45
[`i;CA] 보정 오프셋  33, 59–60
[`i;Er] 입력 오류 래칭  39
[`i;Er] 입력 오류 상태  33
[iP;F1] IP 고정 주소 파트 1  48, 55
[iP;F2] IP 고정 주소 파트 2  48, 56
[iP;F3] IP 고정 주소 파트 3  48, 56
[iP;F4] IP 고정 주소 파트 4  45, 

46, 48, 49, 56
[iP;M] IP 주소 모드  48, 55
[iP;S1] IP 고정 서브넷 파트 1  49
[iP;S2] IP 고정 서브넷 파트 2  49, 

50
[`L;hy] 한도 히스테리시스  41
[Li;E1] 한도 오류  29
[Li;h1] 상한  29
[Li;L1] 하한  29

홈 페이지  29
[Lim] 한도 메뉴  34, 41
[`Lin] 선형화  38
[`LL;S] 하한 설정치(Limit Low Set 

Point)  34
[`LoC] 보안 설정 메뉴  53, 55
[loC;l] 잠긴 액세스 레벨  54
[LoC;o] 잠금 작동 페이지  53, 62
[LoC;P] 잠금 프로파일링 페이지  

53, 54, 55
[`L;Sd] 한도 측면  41
[Map] 데이터 맵  51
[Mb;E] Modbus TCP 활성화  50
[`Mu] 전기 측정  56, 59
[`nU;S] 비휘발성 저장  47, 51
[`o;CA] 보정 오프셋  43
[otPt] 출력 메뉴  41
[`o;ty] 출력 유형  42
[P;Add] Profibus 노드 주소  48
[pas;a], 관리자 암호  54
[pas;e] 디스플레이 페어  53
[pas;e] 암호 활성화  53
[pass] 암호  55
[pass] 암호 보안  55
[pas;u] 사용자 암호  54
[`P;EE] 프로세스 오류 활성화  39
[``Pn] 부품 번호  55
[`rEu] 소프트웨어 개정  55
[`r;hi] 범위 상한  39, 42, 60, 61
[`r;Lo] 범위 하한  39, 42, 60, 61
[rLoC] 읽기 잠금 보안  54, 62
[roll] 롤링 암호  54
[``r;r] 서미스터 저항 범위  39
[`rt;L] RTD 리드  38
[`SEn] 센서 유형 (Sensor Type)  

38, 60
[SFn;A] 소스 기능 A  43
[`S;hi] 스케일 높음(Scale High)  

38, 42, 60, 61
[SLoC] 설정 잠금 보안  54, 62
[`S;Lo] 스케일 낮음  38, 42, 60, 61
[``Sn] 일련 번호  55
[S;bLd] 소프트웨어 빌드  55
[``t;C] 서미스터 곡선  39
[USr;r] 사용자 복원 설정  46, 59
[USr;S] 사용자 저장 설정  46, 59

D
Down(아래로) 키  26

E
Ethernet/IP™ 활성화  50

I
IP 고정 서브넷 파트 1  49
IP 고정 서브넷 파트 2  49, 50
IP 고정 주소 파트 1  48, 55
IP 고정 주소 파트 2  48, 56
IP 고정 주소 파트 3  48, 56
IP 고정 주소 파트 4  45, 46, 48, 

49, 56
IP 주소 모드  48, 55

M
Modbus TCP 활성화  50
Modbus 어순  47

P
P3T 아머 봉합 시스템  2
Profibus DP  31
Profibus 노드 주소  48
Profibus 주소 잠금  48
Public(공개) 키  55

R
RTD 리드  38

ㄱ
공장 페이지  52
관리자 암호  54
글로벌 메뉴

설정 페이지  32, 37
기능 인스턴스  40
기본 홈 페이지 매개변수  26, 28

ㄴ
낮은 범위  61
낮은 설정치

알람  34, 61
제어 루프  60
한도  34

낮은 스케일  60
네트워크 배선  25
논리  43
높은 범위  61

색인
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높은 설정치 (High Set Point)
알람  35, 36, 61
제어 루프  60

높은 스케일  60

ㄷ
단자 기능  13–14
데이터 맵  51
동작버튼과 디스플레이

1/16 DIN  26
디스플레이  26–27, 44
디스플레이 단위 (Display Units)  

45, 51
디스플레이 페어  37
디지털 입력  3
디지털 입력 기능  3, 45

ㄹ
래칭  44, 62
레벨  45
롤링 암호  54

ㅁ
맞춤식 메뉴  59
매개변수 1 - 20  53
메뉴 디스플레이 타이머  37
메시지 조치  29
메시지, 표시  27
무게  68

ㅂ
방향  40
배선

EIA-232/485 Modbus RTU 통신  
23

EtherNet/IP™ 및 Modbus TCP 
통신  24

Modbus RTU 또는 표준 버스 
EIA-485 통신  23

고 전원  16
디지털 입력 또는 출력 5  16
입력 1 RTD  17
입력 1 열전대  17
입력 1 전위차계  17
입력 1 프로세스  17
저 전원  16
출력 1 기계식 계전기, 형식 C  19
출력 1 스위치 dc/개방 컬렉터  18
출력 2 기계식 계전기, 형식 A  20
출력 2 스위치 DC/개방 컬렉터  20
출력 3 기계식 계전기, 형식 C  20
출력 3 범용 프로세스  21
출력 3 스위치 dc/개방 컬렉터  20
출력 4 기계식 계전기, 형식 A  22
출력 4 무접점 계전기, 형식 A  22
출력 4 스위치 DC/무접점 계전기  

21
표준 버스 EIA-485 통신  23

범위 상한  39, 42, 61
범위 하한  39, 42, 61
보안 설정  62, 63
보정 오프셋 (Calibration Offset)  

33, 43, 59–60
부품 번호  55
비휘발성 저장  37, 51

ㅅ
사용자 복원 설정  46, 59
사용자 설정 복원  59
사용자 설정 저장  59
사용자 암호  54
사용자 저장 설정  46, 59
상부 디스플레이  26
선형화  38
설정 잠금 보안  62
설정치 낮은 한도  60
설정치 높은 한도  60
설정치 변경  28
설정 페이지  37
설치  12
센서 선택  60
센서 유형  38, 60
소수점 (Decimal)  39
소스  43
소스 재전송  42
소프트웨어 개정  55
소프트웨어 빌드  55
스케일 낮음  38, 42, 60, 61
스케일 높음  38, 42, 60, 61

ㅇ
아날로그 입력 보정  59
알람  61

논리  43
디스플레이  44
래칭  44
설정치  61
소스  43
유형  43
음소거  44, 62
차단  44, 62
측면  44
프로세스  61
히스테리시스  43, 61

알람 낮음 1-4
홈 페이지  29

알람 높음 1-4
홈 페이지  29

알람 메뉴(Alarm Menu)  34
알람 오류 1-4

홈 페이지  29
알람 차단  62
암시적 입력 조립체  50
암시적 출력 조립체 크기  50
암호  55

암호 보안  55
영역 동작  37
오류 입력(1)

홈 페이지  29
온도 단위 표시등  26
유형  43, 61
음소거  44, 62
인스턴스  45
일련 번호  55
읽기 잠금 보안  62
입력 오류 래칭  39
입력 오류 상태  33
입력 이벤트  3

ㅈ
작동 페이지  32
잠금 메뉴  62
잠금 작동 페이지  62
잠긴 액세스 레벨  54
재전송  61
전기 경사  60
전기 오프셋  59, 60
전기 입력 경사  56
전기 입력 오프셋  56
전기 증대  59
전기 출력 경사  57
전기 출력 오프셋  57
전기 측정  56, 59
전송 속도  47
제어 모듈 메뉴

작동 페이지
알람 메뉴(Alarm Menu)  34
한도 메뉴  34

제조일자  55
제품 인증  2
주문 정보

한도 컨트롤러 모델  70
향상된 한도 컨트롤러 모델  69

주소 Modbus  47
주소 표준 버스  46, 47, 51
주의 코드  28, 29

ㅊ
차단  44, 62
채널 동작  37
출력  3
출력 기능  42
출력 상태  33
출력 유형 (Output Type)  42
측면

알람  44
한도  41

치수  9, 11

ㅌ
탐색

공장 페이지  52
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설정 페이지  32, 37
페이지 및 메뉴  27

통신 LED 동작  37
통신 메뉴

설정 페이지  32, 37

ㅍ
패리티  47
표시된 메시지에 응답  27–28
프로세스 값  33
프로세스 알람  61
프로세스 오류 활성화  39
프로토콜  46
필터 시간  39, 60
필터 시간 상수  60

ㅎ
한도 메뉴  34
홈 페이지  28, 29, 59
홈 페이지 프로그래밍  59
화학적 호환성  12
활성 프로세스 값  29
히스테리시스  41, 43, 61
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CE DOC EZ-ZONE PM-06-09 

 EZ-ZONE® PM 
 
WATLOW         1996  ISO 9001  . 
1241 Bundy Blvd. 
Winona, MN 55987 USA 
 

     : 
:  EZ-ZONE® PM (  ) 
 : PM (3, 6, 8, 9  6)(    ) – (1, 2, 3  4)(A, C, E, F 

 K) (A, C, H, J  K)(    ) – (    
)(A, C, E, F  K)(A, C, H, J  K) (  3    ) 

:  ,   II,   2, IP66 
   : 100 ~ 240 V~ (ac 50/60 Hz)  15 ~ 36 V~dc/ 24 V~ac 50/60 Hz 
  : 10 VA  PM3, PM6 . 

14 VA  PM8, PM9, PM4 . 
 

         EU    . 
 

2004/108/EC    
EN 61326-1 2006 , ,     – EMC  (  ,  B ). 
EN 61000-4-2 1996 +A1,A2    
EN 61000-4-3 2006    10V/M 80–1000 MHz, 3 V/M 1.4–2.7 GHz 
EN 61000-4-4 2004   /   
EN 61000-4-5 2006   
EN 61000-4-6 1996 +A1,A2,A3   
EN 61000-4-11 2004  ,       
EN 61000-3-2 2006    
EN 61000-3-31 2005    
SEMI F47 2000      R1-1 
 
1    ,           

   160    . 
 

2006/95/EC   
EN 61010-1 2001 , ,      .  1 :   

 
2002/95/EC RoHS   

2002/96/EC W.E.E.E     . 
 
Raymond D. Feller III  Winona, Minnesota, USA 

     
 

   2009  6  
     

 
 
 

  



당사 연락 방법 
기업 본사
Watlow Electric Manufacturing Company 
12001 Lackland Road 
St. Louis, MO 63146 
판매부문: 1-800-WATLOW2 
제조 지원부문: 1-800-4WATLOW 
이메일: info@watlow.com 
웹 사이트: www.watlow.com 
미국 및 캐나다 이외 지역: 
전화:  +1 (314) 878-4600 
팩스: +1 (314) 878-6814 

남미 지역
Watlow de México S.A. de C.V. 
Av. Fundición No. 5 
Col. Parques Industriales 
Querétaro, Qro. CP-76130  
Mexico  
전화:  +52 442 217-6235 
팩스:  +52 442 217-6403 

 
유럽 지역
Watlow France SARL 
Immeuble Somag 
16, Rue Ampère 
95307 Cergy-Pontoise CEDEX 
France
전화:  + 33 (0)1 30 73 24 25 
팩스:  + 33 (0)1 30 73 28 75 
이메일: info@watlow.fr 
웹 사이트: www.watlow.fr 

Watlow GmbH 
Postfach 11 65, Lauchwasenstr. 1 
D-76709 Kronau 
Germany 
전화: +49 (0) 7253 9400-0 
팩스: +49 (0) 7253 9400-900 
이메일: info@watlow.de 
웹 사이트: www.watlow.de 

Watlow Italy S.r.l. 
Viale Italia 52/54 
20094 Corsico   MI 
Italy 
전화: +39 024588841  
팩스: +39 0245869954 
이메일:italyinfo@watlow.com
웹 사이트: www.watlow.it 

 
 
Watlow Ibérica, S.L.U. 
C/Marte 12, Posterior, Local 9
E-28850 Torrejón de Ardoz
Madrid - Spain
전화: +34 91 675 12 92
팩스: +34 91 648 73 80 
이메일: info@watlow.es 
웹 사이트: www.watlow.es 

Watlow UK Ltd.  
Linby Industrial Estate 
Linby, Nottingham, NG15 8AA   
United Kingdom  
Telephone: (0) 115 964 0777 
팩스: (0) 115 964 0071 
이메일: info@watlow.co.uk 
웹 사이트: www.watlow.co.uk 
영국 외부 지역:
전화: +44 115 964 0777 
팩스: +44 115 964 0071 

 
 
 
 
 
 
 
 

아시아 / 태평양 지역
Watlow Singapore Pte Ltd. 
16 Ayer Rajah Crescent, 
#06-03/04, 
Singapore 139965 
전화: +65 6773 9488 팩스: +65 6778 0323 
이메일: info@watlow.com.sg 웹 사이트: www.watlow.com.sg 

Watlow Australia Pty., Ltd. 
4/57 Sharps Road 
Tullamarine, VIC 3043 
Australia 
전화: +61 3 9335 6449 
팩스: +61 3 9330 3566 
웹 사이트: www.watlow.com 

Watlow Electric Manufacturing (Shanghai) Company 
1118 Fangyuan Road, Anting Industrial Park, Jiading, Shanghai, PRC 
201203
People’s Republic of China 
전화: +86 21 39509510 팩스: +86 21 5080-0906 
이메일: info@watlow.cn 웹 사이트: www.watlow.cn 

47 -4  
 

전화: 03-3518-6630 팩스: 03-3518-6632 
이메일: infoj@watlow.com 웹 사이트: www.watlow.co.jp 

Watlow Japan Ltd. 
1-14-4 Uchikanda, Chiyoda-Ku 
Tokyo 101-0047 
Japan
전화: +81-3-3518-6630 팩스: +81-3-3518-6632 
이메일: infoj@watlow.com 웹 사이트: www.watlow.co.jp 
 
Watlow Korea Co., Ltd. 
#1406, E&C Dream Tower, 46, Yangpyeongdong-3ga 
Yeongdeungpo-gu, Seoul 150-103 
Republic of Korea 
전화: +82 (2) 2628-5770  팩스: +82 (2) 2628-5771 
웹 사이트: www.watlow.co.kr 

20090610 

Watlow Malaysia Sdn Bhd 
No. 14-3 Jalan 2/114 
Kuchai Business Centre 
Jalan Kuchai Lama 
58200 Kuala Lumpur 
Malaysia 
전화: +60 3 7980 7741 팩스: +60 3 7980 7739 

4 9
 68 68 

Watlow Electric Taiwan Corporation 
10F-1 No.189 Chi-Shen 2nd Road Kaohsiung 80143  
Taiwan
전화: +886-7-2885168 팩스: +886-7-2885568 

Your Authorized Watlow Distributor 

TOTAL

3 Year Warranty

CUSTOMER
SATISFACTION
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